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ABSTRAK 

 

SISTEM KONTROL DAN MONITORING TEGANGAN OUTPUT PADA 

WIND TURBINE DENGAN BLADES SAVONIUS 

(2022 : xvii + 68 Halaman, 36 Gambar, 10 Tabel, 35 Lampiran) 

 

PUTRI ARDILLAH KURNIATI 

061840341669 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Energi listrik memegang peran yang sangat penting dalam perkembangan suatu 

teknologi, karena penggunaan listrik sudah sangat luas, hampir mencakup segala 

bidang dan sangat erat kaitannya dengan aktivitas manusia dalam berbagai aspek. 

Dengan perkembangan tersebut dibangunlah energi alternatif untuk memenuhi 

kebutuhan listrik, yaitu energi listrik yang memanfaatkan angin atau bayu. Pada 

Wind Turbine ini, sistem kontrol yang digunakan yaitu Mikrokontroler ESP32, 

sensor tegangan, Modul PZEM-017, dan teknologi IoT (Internet of Things) dengan 

menggunakan aplikasi Blynk.  

Kontrol yang terjadi pada Wind Turbine ini yaitu kontrol tegangan output, dimana 

tegangan yang dihasilkan oleh Wind Turbine diberi set point. Selanjutnya, jika 

tegangan yang dihasilkan oleh Wind Turbine ini melebihi range, maka kontrol akan 

aktif untuk mengerem putaran dari Wind Turbine. Selain itu, jika baterai yang 

digunakan sudah terisi dan menyentuh 12.5 volt maka sistem akan melakukan 

switching charger pada baterai yang lainnya (dalam hal ini menggunakan 2 baterai). 

Pengontrolan ini dilakukan agar tegangan output pada Wind Turbine tetap terjaga.  

Monitoring tegangan, arus, dan daya yang dipakai sebagai input untuk ke inverter 

dapat dilihat dengan aplikasi Blynk atau dapat dimonitor secara langsung pada 

tampilan LCD, sehingga tegangan output pada Wind Turbine dapat dipantau dari 

jarak jauh selama terhubung dengan WiFi. 
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ABSTRACT 

 

CONTROL AND MONITORING SYSTEM FOR THE OUTPUT VOLTAGE OF 

SAVONIUS BLADES WIND TURBINE  

(2022 : xvii + 68 Pages, 36 Pictures, 10 Tables, 35 Appendices) 

 

PUTRI ARDILLAH KURNIATI 

061840341669 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Electrical energy is a very important role in the development of a technology, 

because the use of electricity is very broad, almost covers all fields and is closely 

related to human activities in various aspects. With these developments, alternative 

energy was built to meet electricity needs, namely electrical energy that utilizes 

wind or wind. In this Wind Turbine, the control system used is the ESP32 

Microcontroller, voltage sensor, PZEM-017 Module, and IoT (Internet of Things) 

technology using the Blynk application. 

The control that occurs in the Wind Turbine is the control of the output voltage, 

where the voltage generated by the Wind Turbine is given a set point. Furthermore, 

if the voltage generated by the Wind Turbine exceeds the range, the control will be 

active to brake the rotation of the Wind Turbine. In addition, if the battery used is 

already charged and touches 13V, the system will switch the charger on the other 

battery (in this case using 2 batteries). This control is carried out so that the output 

voltage on the Wind Turbine is maintained. 

Monitoring the voltage, current, and power used as input to the inverter can be 

viewed with the Blynk application or can be monitored directly on the LCD display, 

so that the output voltage on the Wind Turbine can be monitored remotely as long 

as it is connected to WiFi. 
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Keywords: Control Voltage, Wind Turbine, Modul PZEM-017, Mikrokontroler 

ESP32. 
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