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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ROBOT PENYEMPROT PESTISIDA OTOMATIS
TENAGA SURYA
(2022 : 61 Halaman + 36 Gambar + 7 Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran

JULIANSYAH AKBAR
061930320498

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Saat ini teknologi berkembang pesat di berbagai bidang keilmuan. Manusia
terus berupaya mengembangkan dan meneliti teknologi-teknologi terbaru, karena
perkembangan teknologi saat ini sangat membantu dan memudahkan kita dalam
berbagai hal. Salah satu teknologi yang banyak digunakan dalam industri dan
kehidupan sehari-hari adalah teknologi Robotika dalam bidang pertanian
(Agriculture). Untuk manaikan mutu dan produktivitas pertanian di Indonesia
maka Kkita harus meningkatkan kualitas hasil panen dengan cara menjaga tanaman
agar tidak terserang pemyakit dan hama dengan cara melakukan penyemprotan
pestisida secara rutin 3 hari sekali. Tetapi dalam proses penyemprotan pestisida
pada tanaman terjadi permasalahan seperti penyemprotan yang tidak merata,
penggunaan pestisida yang boros, dan dampak bahaya kesehatan dari penggunaan
pestisida itu sendiri.

Oleh karena itu dibutuhkanlah teknologi robotika dalam bidang pertanian
untuk membantu dan mempermudahkan kegiatan pertanian, salah satunya
teknologi robot penyemprot pestisida otomatis. Dengan adanya robot penyemprot
pestisida otomatis diharapkan bisa mempermudah dan mengurangi resiko dari
dampak bahaya penggunaan pestisida terhadap kesehatan petani. Pada saat ini,
masih banyak robot dikendalikan menggunakan baterai sebagai sumber energi
robot dan melakukan pengisian secara manual sehingga terdapatnya kekurangan
dalam hal efisiensi tenaga, maka dari itu diperlukan sumber tenaga alternatif yang
terbarukan, salah satunya sumber tenaga surya yang digunakan untuk mencharge
baterai pada robot. Dalam hal ini penulis merencanakan rancang bangun robot
penyemprot pestisida otomatis dengan tenaga surya. Sistem ini terdiri dari
mikrokontroler arduino nano sebagai kontroler dan sensor ultrasonik HCSR-04
diposisikan sebagai navigasi robot terhadap tanaman, kemudian driver L298
sebagai driver motor penggerak roda, Raspberry Pi sebagai sistem untuk
memproses gambar dari kamera, dan panel surya sebagai sumber tenaga untuk
mencharge baterai yang diatur oleh Solar Charge Control agar suplai daya yang
dihasilkan tetap stabil.

Kata kunci : Panel surya, pertanian, energi terbarukan, robot pestisida.



ABSTRACT

DESIGN AND CONSTRUCTION OF SOLAR POWERED AUTOMATIC
PESTICIDE SPRAYER ROBOT
(2022 : 61 Pages + 36 Pictures +7 Tables + Reference + Attachment)

JULIANSYAH AKBAR
061930320498
ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT

ELECTRONIC ENGINEERING PROGRAM
POLYTECHNIC STSTE OF SRIWIJAYA

Currently, technology is developing rapidly in various scientific fields. Humans
continue to strive to create and research the latest technologies because current
technological developments are beneficial and facilitate us in various ways. One
technology widely used in industry and daily life is Robotics technology in agriculture
(Agriculture). To increase the quality and productivity of agriculture in Indonesia, we
must improve the quality of crop yields by keeping plants from being attacked by diseases
and pests by spraying pesticides regularly every 3 days. However, in the process of
spraying pesticides on plants, problems occur such as uneven spraying, wasteful use of
pesticides, and the health hazards of using pesticides themselves.

Therefore, robotics technology in agriculture is needed to assist and facilitate
agricultural activities, one of which is automatic pesticide spraying robot technology.
With the automatic pesticide spraying robot, it is hoped that it can simplify and reduce
the risk of the harmful effects of using pesticides on the health of farmers. At this time,
there are still many robots controlled using batteries as a robot energy source and
charging manually, so there is a shortage in terms of energy efficiency, therefore
alternative renewable energy sources are needed, one of which is solar power which is
used to charge the battery in the robot. In this case, the author plans to design an
automatic pesticide spraying robot with solar power. This system consists of an Arduino
nano microcontroller as a controller and an ultrasonic sensor HCSR-04 positioned as
robot navigation of plants, then the L298 driver as a wheel drive motor driver, Raspberry
Pi as a system for processing images from the camera, and solar panels as a power
source to charge the battery. which is regulated by Solar Charge Control so that the
resulting power supply remains stable.

Keywords : Solar cell, agriculture, renewable energy, pesticide robot.
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