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ABSTRAK 

 

Nama     : Al-fathsyah Azom Mahendra   

NIM     : 061930200968 

Konsentrasi Studi   : Perawatan dan Perbaikan 

Judul Laporan Akhir : Rancang Bangun Alat Electric Scissor Lift Table 

(Pengujian) 

(2022 : Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran) 

   

    

Rancang bangun alat electric scissor lift table ini bertujuan untuk 

membantu proses pengangkatan dan pemindahan benda yang relatif berat 

terutama untuk mengangkat motor roda dua.  

Alat electric scissor lift table ini menggunakan tenaga motor listrik 1/2 hp 

dengan kecepatan 1400 rpm, gearbox 1:30, pulley, belt, dan menggunakan seling 

baja diameter 6 mm, rangka menggunakan rangka baja, besi hollow dan profil L.  

Cara kerja alat memanfaatkan putaran motor listrik yang dikompres 

dengan gearbox sebagai peredam putaran. pada gearbox  terdapat  pulley dan belt 

yang menghubungkan ke winch yang berfungsi sebagai penggulung tali seling 

yang telah kaitkan pada salah satu bagian kaki dinamis. Tali seling  yang di 

gulung membuat kaki dinamis tertarik yang membuat meja berfungsi atau 

terangkat ke atas sedangkan ketika tali seling di kendurkan meja atas nya turun ke 

bawah, untuk mengatur putaran motor listrik menggunakan stopkontak. 

Setelah dilakukan pengujian terhadap alat electric scissor lift table, dapat 

disimpulkan bahwa total beban yang dapat di angkat adalah 230 Kg dan Tinggi 

maksimal angkatnya adalah  1 meter. 
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The design of this electric scissor lift table tool aims to assist the process 

of lifting and moving relatively heavy objects, especially for lifting two-wheeled 

motors. 

This electric scissor lift table tool uses a 1/2 hp electric motor with a speed 

of 1400 rpm, a 1:30 gearbox, pulley, belt, and uses a 6 mm diameter steel 

alternator, the frame uses a steel frame, hollow iron and L profile. 

The workings of the tool utilize the rotation of an electric motor which is 

compressed with a gearbox as a rotation reducer. on the gearbox there is a pulley 

and a belt that connects to the winch which functions as an alternating rope roller 

that has been attached to one of the dynamic legs. The alternating rope that is 

rolled up makes the dynamic legs attracted which makes the table function or lifts 

up, while when the alternating rope is loosened the table top drops down, to 

adjust the rotation of the electric motor using an outlet. 

After testing the electric scissor lift table, it can be concluded that the total 

load that can be lifted is 230 kg and the maximum lift height is 1 meter. 
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