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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN CAPIT KELAPA SEMI OTOMATIS PADA MESIN PARUT 

KELAPA BERBASIS ANDROID 

(2021 : viii + 34 Halaman + 20 Gambar + 2 Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran) 

 

RAMON ALDO PUJANGGA 

061830330243 

PROGRAM STUDI D3 TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

  

 Alat Capit Kelapa Semiotomatis ini Menggunakan Motor DC 775 dan Motor 

Servo DC sebagai komponen penggerak utama yang dikendalikan melalui NodeMCU dan 

yang terhubung ke Smartphone Android. Motor DC berfungsi untuk memutar capit 

kelapa, motor servo berfungsi mengatur posisi capit kelapa. 

 Dalam Pembuatan alat ini digunakan metode observasi dengan dilakukannya 

perancangan dan pengujian terhadap alat yang dibuat. Pengujian yang dilakukan 

bertujuan untuk mengamati fungsi kerja alat dan sebagai pertimbangan jika diperlukan 

penyesuaian tambahan. Berdasarkan peraancangan dan pengujian didapat hasil yaitu alat 

dapat bekerja dengan baik sesuai fungsi yang diharapkan. Kontrol melalui aplikasi 

BLYNK juga tidak ditemukan bug atau kesalahan. 

  

Kata Kunci : Mesin Parut, Capit, Motor Servo, Motor DC 775, NodeMCU 
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ABSTRACT 

 

DESIGN AND BUILD A COCONUT HOLDER OF COCONUT SCAR MACHINE 

ANDROID BASED 

(2021 : viii + 34 Halaman + 20 Gambar + 2 Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran) 

 

RAMON ALDO PUJANGGA 

061830330243 

D3 TELECOMMUNICATION ENGINEERING STUDI PROGRAM 

ELECTRO ENGINEERING DEPARTMENT 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

  

 SemiAutomatic Coconut Holder using Motor DC 775 and Motor Servo DC as a 

main working component that controlled via NodeMCU and connected to a Smartphone 

as a remote. Motor DC for rotatting the coconut, and Motor Servo DC for adjust position 

of the coconut. 

 In making thiis project used the observation method by doing the design and 

testing of the tools made. The test in order to obtain data on the result of measurements 

and research tools as a reference so that any adjustment needed. Based on the testing that 

prove the tool has good function. And there is no bug or mistake found in BLYNK as 

sistem control 

 

Key Word : Mesin Parut, Capit, Motor Servo, Motor DC 775, NodeMCU 
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