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Motto:

Dimana pun kita Gerada pastian 6ahwa kita selalu ingat kepada sang
pencipta yaitu Allak SW.T. dan jangan pernak Cupa untul Gergyukur atas
nikmat yang telak diberigannya

Selalu Gerusaha menjadi hamba Allak SW.T. yang Gertagwa.

8clalu Gerusaha menjadi anak yang dapat membahagiakan kedua orang
tuanya.

S$clalu Gerusahia untul tetap tergsenyum Rarena senyum merupakan
ibadak.

Sctetes heringat yang fu Reluarfan merupakan upaya yang kulakukan
untuk hari esok yang Cebik cerak.

Berikanlah ilmu yang Rita miligi gepada orang Cain yang sedang
membutubiRannya, dan Gerikanlahk ilmu tersebut dengan ikhilas tanpa

mengharaphan imbalan dari orang Lain.

Dengan rahimat Allak hupersembahihan fepada :
o “Kedua orang tua fu’
o “AdiRlu tersayang’
o  “Ayukhu tersayang”
o “Sahkalbat-sakiabathu”
o  “Teman seperjuangan felas 6 CA”
e “Anggota Tim Robot DAGT-X1"

o “Almamaterfu’



ABSTRAK

ALAT PENDETEKSI DUHU DAN ANTISIPASI HUJAN MENGGUNAKAN
MIKROKONTROLER ATMEGA16

(AJI KUSUMA ; 2014 ; 54 Halaman)

Laporan akhir ini menjelaskan tentang bagaimana merancang sebuah alat
pendeteksi sushu dan antisipasi hujan berbasis mikrokontroler. Alat ini dalam bekerja
dirancang dengan menggunakan 2 jenis sensor yaitu sensor LDR yang digunakan
untuk mendeteksi intensitas cahaya, sensor LM355 digunakan untuk mendeteksi
Suhu yang ada disekitar area penjemuran hasil panen, kedua sensor itu juga berfungsi
sebagai kontrol/kendali pada motor pada saat kondisi tertentu. Pembuatan alat ini
bertujuan untuk mempermudah pada saat penjemuran hasil panen dalam sekala besar.



ABSTRAK

TEMPERATURE DETECTOR AND ANTICIPATION OF RAIN WITH
MICROCONTROLLER ATMEGA16

(AJI KUSUMA ; 2014 ; 54 Page)

The final repot describes how to make a temperatute detector and antisipation
of rain with microcontroller. It’s work used two type sensors. LDR sensor is used to
detect the intensity of light and LM35 sensor is used to detect the temperture of
around drying areas, sensors that also serves as a control for motor when certain

condition. . Making it to facilitate the drying time of harvest in large scale
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rahmat dan hidayah-Nya kepada saya selaku penulis, sehingga saya dapat menyelesaikan
laporan akhir yang saya beri judul “ALAT PENDETEKSI SUHU DAN ANTISIPASI
HUJAN MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER ATMEGA16”.

Adapun maksud dan tujuan disusunnya laporan akhir ini yaitu untuk memenuhi
salah satu persyaratan dalam menyelesaikan pendidikan diploma Il yang terdapat pada
jurusan Teknik Komputer di Politeknik Negeri Sriwijaya. Dengan adanya laporan akhir
ini diharapkan dapat mengaplikasikan ilmu pengetahuan yang telah didapat selama
melakukan pendidikan di bangku perkuliahan.

Dalam melakukan penulisan laporan akhir ini penulis menyadari bahwa masih
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