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ABSTRAK

Rancang Bangun Pendeteksi Kelayakan Air Minum dan Pengisian Ke Dalam
Gelas Secara Otomatis Pada Dispenser
(2014 : +79 Halaman + Daftar Pustaka + Gambar + Tabel + Lampiran)

Amir Mahdi
061130701269
Jurusan Teknik Komputer
Politeknik Negeri Sriwijaya

Laporan akhir ini berjudul “Rancang Bangun Pendeteksi Kelayakan Air
Minum dan Pengisian Ke Dalam Gelas Secara Otomatis Pada Dispenser”.
Tujuannya adalah untuk membangun suatu sistem yang dapat mendeteksi
kelayakan air minum pada dispenser berdasarkan kadar pH yang terkandung pada
air tersebut. Alat ini menggunakan mikrokontroler ATMega16, sensor pH, sensor
ultrasonik, limit switch, sensor level air, buzzer, motor servo, LCD dan bahasa
pemograman CodeVision AVR. Cara kerja alat ini adalah pada saat alat dihidupkan
maka sensor PH akan mengecek kualitas air mineral yang tedapat pada dispenser
berdasarkan kadar pH-nya. Kadar pH air dibawah 5 tergolong asam, sedangkan
kadar pH air lebih dari 8 tergolong basa. Kadar pH air minum yang asam ataupun
basa termasuk air yang tidak layak minum, maka air minum tidak bisa dikeluarkan,
akan muncul pemberitahuan di LCD dan alarm akan aktif. Jika kadar pH air minum
berkisar antara 5 sampai dengan 8 maka kualitas air tersebut baik dan siap untuk di
tuangkan dalam gelas. Setelah gelas terdeteksi, motor servo akan membuka keran
sehingga gelas dapat terisi air. Sensor ultrasonik membaca jarak ketinggian air
dalam gelas. Setelah gelas terisi penuh motor servo menutup keran air, proses ini
akan ditampilkan pemberitahuannya di layar LCD.

Kata Kunci: Deteksi pH air, pengisian air otomatis, dispenser cerdas
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ABSTRACT

The design of Feasibility water Detector and automatic pouring into the glass
from Dispenser
(2014 : +79 Pages + References + Picture + Table + Attachments)

Amir Mahdi
061130701269
Computer Engineering Department
Polytechnic of Sriwijaya

This final report entitled "The design of Feasibility water Detector and
automatic pouring into the glass from Dispenser". The main purpose is to build a
system that can detect the feasibility of drinking water at the dispenser based on the
pH levels. This device uses a microcontroller ATMega16,
ultrasonic sensor, pH sensor, limit switch, water level
sensor, servo motor, buzzer, LCD and CodeVision AVR program. The device work
as it’s turned on then the PH sensor will check the quality of the drink water on
the dispenser based on its pH levels. If the pH levels of water under 5, it’s the acid
and more than 8, it’s the basa. The acid or a base water unfit to drink, then
water cannot be served, a notice will appear on the LCD and the alarm will be
activated. If the pH levels drinking water ranges between 5 and 8 and the water
quality is good and it’s ready to pour in a glass. After the glass is detected, the servo
motor will open the tap so that the glass can be filled with
water. Ultrasonic Sensor reads approximately the height of water in a glass. After
the glass are filled to motor servo close tap water, this process of notification will
be displayed on the LCD screen.

Keywords: Water pH Detection, automatic water pouring, smart dispenser.
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