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MOTTO DAN PERSEMBAHAN

Tuntutlah ilmu dan belajarlah (untuk ilmu) ketenangan dan kehormatan diri, dan

bersikaplah rendah hati kepada orang yang mengajar kamu.
(HR. Ath-Thabrani)

Sedikit ilmu lebih baik dari banyak ibadah. Cukup bagi seorang pengetahuan
figihnya jika dia mampu beribadah kepada Allah (dengan baik) dan cukup bodoh
bila seorang merasa bangga (ujub) dengan pendapatnya sendiri.

(HR. Ath-Thabrani)

Jangan lihat masa lampau dengan penyesalan, jangan pula lihat masa depan
dengan ketakutan, tapi lihatlah sekitar anda dengan penuh kesadaran.
(James Thurber)

Kebanggaan kita yang terbesar adalah bukan tidak pernah gagal, tetapi bangkit
kembali setiap kali Kita jatuh.

(Confusius)

Kupersembahakan kepada :
% Allah SWT.
« Kedua Orang Tua
< Dosen Pembimbing
s Keluarga
% Rani, Lehak, Anis, Tami, Riri
dan Ulan
% Teman-teman Kelas Tca

< Almamater



ABSTRACT
SWING BABY CRIES WITH SOUND MONITORING AND SWING
DRIVER USING REMOTE CONTROL

This Final Report describes how the baby swing can move left and
right at a steady pace with the motion control using the remote control,
system monitoring tool also uses sound to be able to monitor his baby's
mother. Monitoring sound in this system uses sound sensors, sound
sensors will only function when the switch ON / OFF switch. When the
sound sensor detects the presence of sound, then the sound will be sent to
a speaker under the baby's mother. At the time of the baby's mother heard
the sound of crying, the baby's mother can press the remote button that is
on the speaker circuit. Baby swing will move in accordance with the time

specified in the program.



ABSTRAK

AYUNAN BAY|1 DENGAN MONITORING SUARA TANGISAN
DAN PENGGERAK AYUNAN MENGGUNAKAN REMOTE
CONTROL

Laporan Akhir ini menjelaskan tentang bagaimana Ayunan Bayi dapat
bergerak kekiri dan kekanan dengan kecepatan yang stabil dengan kendali
gerak menggunakan remote control, sistem alat ini juga menggunakan
monitoring suara agar ibu bayi dapat memantau anaknya. Monitoring
suara didalam sistem ini menggunakan sensor suara, sensor suara hanya
akan berfungsi pada saat switch ON/OFF di aktifkan. Ketika sensor suara
mendeteksi adanya suara, maka suara tersebut akan dikirim ke alat speaker
yang di bawah oleh ibu bayi. Pada saat ibu bayi mendengar suara tangisan,
ibu bayi dapat menekan tombol remote yang ada pada rangkaian speaker.
Ayunan bayi akan bergerak sesuai dengan waktu yang ditentukan dalam

program yang dibuat.
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