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ABSTRAK

SISTEM KEAMANAN PENDETEKSI DINI TINDAK PENCURIAN PADA
RUMAH BERBASIS MIKROKONTROLLER ATMEGA16 DENGAN
VIDEO CALL

(2014; Niswatun Hasanah + 49 Halaman + Daftar Pustaka + Gambar +
Lampiran)

Kemanan merupakan salah satu faktor utama penting dalam kehidupan
manusia. Ada beberapa alat ataupun sensor yang fungsinya dapat digabungkan
untuk dimanfaatkan sebagai alat kemanan untuk tempat tinggal yaitu sensor PIR
dan handphone. Pada laporan akhir ini alat yang akan dibuat adalah sistem
keamanan pendeteksi dini tindak pencurian pada rumah berbasis mikrokontroller
ATMega16 dengan video call. Sensor PIR akan mendeteksi pergerakkan
seseorang yang berada didepan rumah, kemudian output yang terdapat pada alat
ini akan diaktifkan yaitu berupa alarm, dan kemudian handphone yang terdapat
pada alat akan otomatis melakukan pemanggilan video call pada handpone
penerima. Penggunaan handphone pada alat ini sebanyak 2 buah dan mempunyai
fungsi yang berbeda-beda, handphone yang terdapat pada alat digunakan untuk
monitoring keadaan yang ada didepan rumah secara langsung, dan handphone
penerima digunakan untuk memonitoring keadaan yang ditankap oleh handphone
pengirim, jadi penerima dapat memonitoring secara jarak jauh selagi kedua
handphone tersebut memiliki jaringan 3G atau diatasnya, jadi ketika seseorang
yang tidak dikenal berada didepan rumah, pemilik rumah bisa mewaspadainya
apakah orang tersebut perlu dicurigai atau tidak.

Kata Kunci: Mikrokontroller ATMega16, Sensor PIR, Handphone, Video Call,
Bahasa C
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ABSTRACT

Early Detection Security System House Acts Of Theft Based On ATMega16
Microcontroller With Video Call

(2014; Niswatun Hasanah + 49 Pages + References + Pictures + Attachments)

Security is one of the major factors important in human life. There are
several tools or sensors whose function can be combined to be used as a security
device to stay the PIR sensor and a mobile phone. In the final report of this tool is
to be made early detection security system theft based on the ATmega16
microcontroller with video calls. PIR sensor will detect movement of a person
who is in front of the house, then the output contained in the device will be
activated in the form of an alarm, and then the phone found in the tool will
automatically invoke the handpone video call recipient. The use of mobile phones
on the tool as much as 2 pieces and have different functions, mobile phones found
on the tool used for monitoring the state of the existing front of the house directly,
and the mobile receiver is used to monitor the state of the mobile ditankap by the
sender, so the receiver can monitor the distance while both the mobile phone has a
3G network or on top of, so when someone who is not known to be in front of the
home, the homeowner may need to beware if the person is suspected or not.

Keywords: PIR Sensor, Mobile, Video Call, Security.
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