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ABSTRAK

Sistem Monitoring Ketinggian Air Menggunakan Sensor Ultrasonik Berbasis
Android
(2014: + 36 Halaman + Daftar Pustaka + Gambar + Tabel + Lampiran)

ESA NUR LEOLITA RITONGA
061130701297
JURUSAN TEKNIK KOMPUTER
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Laporan ini berisi tentang sistem monitoring ketinggian air menggunakan
sensor ultrasonik berbasis android. Pada sistem monitoring ini di gunakan untuk
membantu memonitoring ketinggian air tanpa harus melihat langsung air yang ada
di kolam. Jadi, memonitoring ketinggian air dengan mengkoneksikan bluetooth
yang ada di alat dengan bluetooth pada handphone. Sistem monitoring ini
menggunakan sensor ultrasonik untuk mengukur ketinggian air dan menggunakan
mikrokontroller atmega 16. Bahasa pemrograman yang digunakan adalah Bahasa
C. Cara kerja alat ini adalah jika ingin memonitoring ketinggian air, maka harus
mengkoneksikan kedua bluetooth yang ada, kemudian login sebagai admin. Jika
berhasil login, maka akan muncul tampilan ketinggian air. Jika ketinggian air
dibawah 7cm maka berstatus normal, ketinggian air diatas 7cm dan di bawah
14cm maka berstatus siaga, ketinggian air diatas 14cm maka berstatus bahaya dan
buzzer pada alat akan berbunyi menandakan ketinggian air dalam keadaan bahaya.

Keyword : Monitoring Ketinggian Air, Ketinggian Air, Sensor Ultrasonik,
Mikrokontroler.
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ABSTRACT

Monitoring System of Water Level Using Ultrasonic Sensor-Based Android
(2014: + 36 Pages + References + Picture + Table + Attachment)

ESA NUR LEOLITA RITONGA
061130700588
COMPUTER ENGINEERING DEPARTMENT
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

This report contains the water level monitoring system using ultrasonic sensors
based on Android. In this monitoring system is used to help monitor the water
level without having to look directly in the pond water. Thus, monitoring the
water level by connecting existing bluetooth devices with bluetooth on the phone.
This monitoring system uses ultrasonic sensors to measure water level and using
microcontroller atmega 16. The programming language used is the language C.
The way the device works is if you want to monitor the water level, then it should
connect both bluetooth is there, then login as an admin. If successfully logged in,
it will display the water level. If the water level below the normal status, the 7cm,
7cm height of water above and below the alert status 14cm, 14cm above the water
level, the status of the dangers and the buzzer will sound signaling appliance
height of water in danger.

Keyword : The height Monitoring Air, height of water, Ultrasonic Sensors,
Microcontroller.
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