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ABSTRAK
APLIKASI SENSOR TPA81 SEBAGAI PENGUKUR SUHU RUANGAN PADA ROBOT BERKAKI PEMADAM API


RIDHO BETIAS WATAN

Perkembangan robot pada masa sekarang banyak yang dimanfaatkan untuk membantu tugas manusia, salah satunya robot pemadam api. Robot pemadam api merupakan suatu prototype robot dengan ukuran kecil yang diberi tugas memadamkan api lilin dalam suatu ruangan. Robot pemadam api memerlukan berbagai macam sensor untuk dapat bekerja, salah satunya adalah menggunakan sensor TPA81 yang digunakan untuk pendeteksian keberadaan api. Caranya dengan membaca suhu pada ruangan secara menyeluruh, output pada sensor ini adalah berupa data yang hanya bisa diakses oleh komunikasi antar IC dengan kecepatan tinggi atau sering disebut I2C. Sistem Robot terdiri dari Master yang merupakan pusat pemprosesan data masukan dari seluruh sensor dan 2 buah slave dimana slave pertama sebagai penyimpan pola gerakan yang digunakan robot sedangkan slave kedua sebagai penggerak motor servo pada robot.

Kata Kunci : I2C, Sensor TPA81, Robot Pemadam Api

ABSTRACT

THE APLICATION OF CENSOR TPA81 AS ROOM TEMPERATURE MEASURING ON FIREFIGHTING ROBOT LEGS

RIDHO BETIAS WATAN

Nowadays, robot’s development has being used for helping human activity, one of them is firefighting robot. Firefighting robot is a prototype of robot in small size. It was job to extinguishing  the fire in a room. Firefighting robot requires various sensor to run properly, one of then is censor TPA81 used to detect the presence of fire. It reads the temperature of a room fully, output of this censor is a data that can be accessed only with high speed  IC’s communication and we call I2C. Robot has Master as the central prosessing input data from all of censors and two slave which the first slave used to save the moving systems of robot. Second slave used as the driver of motor servo of robot.

Key words : I2C, Censor TPA81, Firefighting Robot
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