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ABSTRAK
Rancang Bangun Robot Pembersih Lantai Menggunakan Arduino Uno

dengan Sistem Pengendali Berbasis Android

( Nadia Octarina 2023 : vix + 69 Halaman + 30 Gambar + 20 Tabel )

Tugas akhir ini membahas tentang rancang bangun robot pembersih lantai
menggunakan Arduino Uno dengan sistem pengendali berbasis Android. Tujuan
dari penelitian i adalah untuk mengembangkan sebuah robot pembersih lantai
yang dapat dikendalikan melalui perangkat Android, sehingga memudahkan
pengguna dalam melakukan pembersihan lantai Metode yang digunakan dalam
penelitian i meliputi perancangan dan pembuatan robot pembersih lantai dengan
menggunakan Ardumo Uno sebagai mikrokontroler. Robot dilengkapi dengan
sensor ultrasonik untuk mendeteksi rintangan dan mengatur jalur gerakan. Sistem
pengendalian robot dikoneksikan dengan aplikasi Android melalui teknologi
Bluetooth. Hasil dari tugas akhir ini adalah sebuah robot pembersih lantai yang
dapat bergerak otomatis dan manual Dengan menggunakan aplikasi Android,
pengguna dapat mengendalikan robot sesuai kebutuhan, baik dalam mode otomatis
untuk membersihkan area secara mandiri maupun dalam mode manual untuk
mengarahkan robot ke area tertentu yang membutuhkan pembersihan lebih intensif.

Kata Kunci : Robot Pembersih Lantai Aplikasi Android, Sensor Ultrasonik,
Otonatis, Manual, Bluetooth.



ABSTRACT
Design and Development of Floor Cleaning Robot Using Arduino Uno with
Android-Based Control System

( Nadia Octarina 2023 : vix + 69 Pages + 30 Picture + 20 Table)

This final project discusses the design and development of a floor cleaning
robot using Arduino Uno with an Android-based control system. The objective of
this research is to create a floor cleaning robot that can be controlled through
Android devices, making floor cleaning tasks more convenient for users. The
methodology used in this research includes the design and construction of the floor
cleaning robot using Arduino Uno as the microcontroller. The robot is equipped
with ultrasonic sensors to detect obstacles and adjust its movement path. The
robot's control system is connected to an Android application using Bluetooth
technology. The result of this final project is a floor cleaning robot that can operate
both in automatic and manual modes. Users can control the robot through the
Android application, choosing either automatic mode for autonomous cleaning or
manual mode for directing the robot to specific areas requiring more intensive
cleaning.

Keywords: Floor Cleaning Robot, Android Application, Ultrasonic Sensor,
Automatic, Manual, Bluetooth.
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