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ABSTRAK

RANCANG BANGUN KOTAK SAMPAH PINTAR PEMISAH SAMPAH
LOGAM DAN NON LOGAM BERBASIS ARDUINO UNO

(Ria Anggi Safitri 2023 : 84 Halaman)

Pemanasan global dan polusi menjadi masalah penting di Indonesia. Salah
satu penyebab utama pencemaran lingkungan adalah penumpukan limbah.
Permasalahan ini ditimbulkan karena adanya sumber sampah yang tidak ditangani dengan
baik contohnya adalah sampah logam dan non logam. Alat ini memudahkan dalam
proses daur ulang sampah. Komponen utama alat ini antara lain Arduino sebagai
sistem kendali, sensor proximity induktif sebagai pemisah logam, sensor proximity
infrared sebagai pemisah keberadaan sampah, sensor ultrasonik HC-SR04 sebagai
pemisah objek untuk membuka tutup kotak sampah dan pemisah penuh tidaknya
sampah, motor servo sebagai penggerak pemisah logam dan penggerak pembuka
tutup kotak sampah, buzzer dan LED sebagai alarm jika sampah penuh, serta layar
LCD untuk menampilkan kondisi sampah. Pada hasil pengujian tempat sampah
tersebut menunjukkan bahwa sensor proximity induktif dapat mendeteksi semua
jenis sampah logam seperti besi, aluminium, tembaga, dan kaleng minuman.
Untuk sensor proximity infrared hanya dapat mendeteksi keberadaan sampah pada
kotak sampah dalam jarak maksimal 5 cm. Alat pemisah sampah ini sangat
membantu dalam mengurangi sampah karena sampah dapat dibuang sesuai
dengan jenisnya.

Kata Kunci : Pemisah sampah logam dan non logam, sensor proximity

induktif dan infrared, sensor ultrasonik HC-SR04, buzzer,
LED, dan LCD
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ABSTRACT

DESIGN OF A SMART TRASH BOX FOR SEPARATING METAL
AND NON METAL WASTE BASED ON ARDUINO UNO

(Ria Anggi Safitri 2023 : 84 Pages)

Global warming and pollution are important issues in Indonesia. One of
the main causes of environmental pollution is the accumulation of waste. This
problem is caused by waste sources that are not handled properly, for example,
metal and non-metal waste. This tool facilitates the waste recycling process. The
main components of this tool include Arduino as a control system, inductive
proximity sensor as a metal separator, infrared proximity sensor as a separator
for the presence of garbage, HC-SR04 ultrasonic sensor as an object separator to
open the lid of the garbage box and a full separator of the garbage, servo motor
as a metal separator drive and garbage box lid opener drive, buzzer and LED as
an alarm if the garbage is full, and LCD screen to display the condition of the
garbage. The test results show that the inductive proximity sensor can detect all
types of metal waste such as iron, aluminum, copper, and beverage cans. The
infrared proximity sensor can only detect the presence of garbage in the trash box
within a maximum distance of 5 cm. This waste separation tool is very helpful in
reducing waste because waste can be disposed of according to its type.

Keywords : Metal and non-metal waste separator, inductive and infrared

proximity sensor, HC-SR04 ultrasonic sensor, buzzer, LED, and
LCD
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