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ABSTRAK
RANCANG BANGUN ALAT PEMOTONG KAWAT
GALVANIS BWG 18 OTOMATIS BERBASIS ARDUINO NANO

(M.Rayhan Ronaldo, 2023 : XV + 44 halaman + Daftar Pustaka + Lampiran)

Penelitian ini memfokuskan pada pengembangan alat pemotong kawat
galvanis BWG 18 otomatis berbasis arduino nano, sebagai solusi efisien dalam
produksi panggangan ikan. Tujuan utamanya adalah merancang serta membangun
alat yang dapat meningkatkan efisiensi pemotongan kawat, menghilangkan
keterlibatan manual yang memakan waktu dan risiko cedera. Alat ini berfungsi
berdasarkan input ukuran dan jumlah kawat yang diinginkan melalui LCD,
menggerakkan stepper motor nema 17 untuk pengulur kawat, power window untuk
menarik tuas serta mengendalikan motor drive A4988 dan motor driver L298N. Uji
coba membuktikan keberhasilan alat dalam memotong kawat sesuai panjang dan
jumlah yang diinginkan, menegaskan kinerja mikrokontroler yang akurat dan LCD
yang informatif. Dengan demikian, penelitian ini memberikan kontribusi berarti
dalam meningkatkan produktivitas dan efektivitas produksi kawat galvanis BWG

18, menjadikan pemotongan kawat lebih efisien, akurat, dan aman.

Kata Kunci: Pemotong Kawat, Motor Nemal7, Motor Drive A4988, Power
Window, Motor Driver L298N, Arduino Nano
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ABSTRACT
BWG 18 AUTOMATIC GALVANIZED WIRE CUTTING TOOL
BASED ON ARDUINO NANO

(M. Rayhan Ronaldo, 2023 : XV + 44 Pages + Bibliography + Attachments)

This research focuses on the development of an arduino nano-based
automatic galvanized BWG 18 wire cutting tool, as an efficient solution in the
production of fish grills. The ultimate goal was to design and build a tool that would
increase wire-cutting efficiency, eliminating time-consuming manual involvement
and risk of injury. This tool functions based on the input of the desired size and
number of wires through the LCD, drives the Nema 17 stepper motor to extend the
wire, power windows to pull the lever and controls the A4988 motor drive and
L298N motor driver. Tests have proven the success of the tool in cutting the wire to
the desired length and number, confirming the accurate performance of the
microcontroller and informative LCD. Thus, this research makes a significant
contribution in increasing the productivity and effectiveness of galvanized BWG 18

wire production, making wire cutting more efficient, accurate and safe.

Keywords: Wire Cutter, Nemal7 Motor, A4988 Motor Drive, Power Window,
L298N Motor Driver, Arduino Nano
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