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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ALAT MONITORING DAN PENGENDALI 

NUTRISI TANAMAN HIDROPONIK BERBASIS IOT 

 

DIMAS SATRIA NUGRAHA 2023: 59 

 

       Penelitian ini mengenai rancang bangun alat monitoring dan pengendali 
nutrisi tanaman hidroponik berbasis Internet of Things (IoT). Hidroponik 

merupakan metode bercocok tanam yang menghilangkan media tanah dan 

menggantinya dengan nutrisi larutan air yang dikontrol secara ketat. Usaha 

meningkatkan efisiensi dan produktivitas dalam pertanian, sistem hidroponik 

semakin menjadi perhatian. Laporan akhir ini bertujuan untuk mengembangkan 

sistem monitoring dan pengendali nutrisi tanaman hidroponik yang dapat diakses 

dan dimonitoring secara jarak jauh melalui platform IoT. Alat yang dirancang 

meliputi sensor TDS, sensor suhu, pompa peristaltik, dan modul ESP8266 untuk 

komunikasi Wi-Fi. Data dari sensor-sensor tersebut dikumpulkan dan dikirimkan 

ke aplikasi blynk melalui jaringan Wi-Fi. Pengguna dapat mengakses data dan 

melalui aplikasi bylnk. Aplikasi ini memungkinkan pemantauan lingkungan 
tanaman seperti Nutrisi dan suhu. Pengujian dilakukan dengan menempatkan alat 

pada sistem hidroponik dan memantau pertumbuhan tanaman serta kualitas 

nutrisi selama periode tertentu. Hasil pengujian menunjukkan bahwa alat ini 

mampu memberikan informasi yang akurat dan mengontrol nutrisi tanaman 

secara efektif. Dengan demikian, alat monitoring dan pengendali nutrisi tanaman 

hidroponik berbasis IoT ini memiliki potensi untuk meningkatkan produktivitas 

pertanian dan memungkinkan praktik pertanian yang lebih efisien dan 

berkelanjutan. 

 

Kata Kunci: IoT, Hidroponik, sistem monitoring, Blynk 
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ABSTRACT 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF MONITORING AND CONTROLLING 

IOT-BASED HYDROPONIC PLANT NUTRITION TOOLS 

 

DIMAS SATRIA NUGRAHA 2023: 59 

 

       This research concerns the design and construction of an Internet of Things 
(IoT)-based hydroponic plant nutrient monitoring and control tool. Hydroponics 

is a farming method that removes soil media and replaces it with tightly 

controlled water-soluble nutrients. In an effort to increase efficiency and 

productivity in agriculture, hydroponic systems are increasingly becoming a 

concern. This final report aims to develop a hydroponic plant nutrient monitoring 

and control system that can be accessed and monitored remotely via the IoT 

platform. The tools designed include TDS sensors, temperature sensors, 

peristaltic pumps, and the ESP8266 module for Wi-Fi communication. Data from 

these sensors is collected and sent to the blynk application via a Wi-Fi network. 

Users can access data and through the bylnk application. This application allows 

monitoring of the plant environment such as Nutrients and temperature. Tests are 
carried out by placing the device in the hydroponic system and monitoring plant 

growth and nutritional quality over a certain period. Test results show that this 

tool is able to provide accurate information and control plant nutrition 

effectively. Thus, this IoT-based hydroponic plant nutrition monitoring and 

control tool has the potential to increase agricultural productivity and enable 

more efficient and sustainable farming practices. 

 

Keywords: IoT, Hidroponik, system monitoring, Blynk 
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