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ABSTRAK

“SISTEM PENGAMAN KENDARAAN BERMOTOR BERBASIS GPS
DAN SMS GATEWAY”

(Muhammad Ikhsan Fadli : 2023 : 44 Halaman)

Kendaraan bermotor merupakan alat transportasi guna memudahkan
aktivitas masyarakat. Namun dibalik itu juga menimbulkan tindak kriminalitas
dikalangan masyarakat sendiri seperti, kasus pencurian kendaraan bermotor.
Pencurian sepeda motor dapat terjadi di mana saja dan kapan saja, baik di kota besar
maupun di desa terpencil, baik pada siang hari maupun pada malam hari. Pencurian
sepeda motor juga dapat dilakukan dengan berbagai modus, seperti merusak kunci
kontak, memakai anak kunci palsu, atau menyamar sebagai ojek online. Sistem
Pengaman Kendaraan ini bertujuan untuk menjawab keresahan masyarakat terkait
maraknya kasus pencurian kendaraan bermotor. Didalam alat ini terdapat GPS U-
Blox Neo-6M sebagai penentu titik koordinat atau lokasi dari kendaraan, relay
sebagai pemutus dan penghubung arus kunci kontak kendaraan dan SIM800L
Sebagai media komunikasi jarak jauh yang dapat diperintahkan oleh user via SMS
jikalau terjadi pencurian pada unit kendaraan bermotor.

Kata Kunci : Sistem Pengaman, Kendaraan Bermotor, Modul GPS U-Blox Neo-
6M, Modul SIM800L, SMS Gateway
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ABSTRACT

“MOTOR VEHICLE SECURITY SYSTEM BASED ON GPS AND SMS
GATEWAY”

(Muhammad Ikhsan Fadli : 2023 : 44 Pages)

Motorized vehicles are a means of transportation to facilitate community
activities. But behind that, it also causes criminal acts among the community itself,
such as cases of motor vehicle theft. Motorcycle theft can happen anywhere and
anytime, both in big cities and in remote villages, both during the day and at night.
Motorcycle theft can also be carried out in various modes, such as tampering with
the ignition, using fake keys, or posing as an online motorcycle taxi. This Vehicle
Security System aims to answer public concerns regarding the rampant cases of
motor vehicle theft. Inside this tool there is a GPS U-Blox Neo-6M as a determinant
of the coordinates or location of the vehicle, a relay as a breaker and connector for
the vehicle's ignition and SIM800L as a medium of remote communication that can

be ordered by the user via SMS in the event of theft on a motorized vehicle unit.

Keywords: Security Systems, Motorized Vehicles, U-Blox Neo-6M GPS Module,
SIM800L Module, SMS Gateway
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