
 

1 
 

SISTEM PENGAMAN KENDARAAN BERMOTOR BERBASIS 

GPS DAN SMS GATEWAY 

 

 

 

 

 

LAPORAN TUGAS AKHIR 

disusun sebagai salah satu syarat menyelesaikan pendidikan 

pada Program Studi Teknik Komputer Jurusan Teknik Komputer  

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 

 

OLEH : 

 
 

Muhammad Ikhsan Fadli 

 062030701631 
        

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2023

  

  

  







 
 

iv 
 

 

MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

 

MOTTO : 

“Yesterday is history, Tomorrow is a mystery, but Today is a gift. That is why it is 

called, The Present” 

“Only people who are afraid can act bravely, without fear that nothing can be 

called brave” 

 “All the decisions you make now will have an impact on your situation later. Stop 

blaming circumstances, without realizing it's yourself who made the wrong 

decision."  

 

PERSEMBAHAN : 

Laporan Akhir ini adalah bagian dari ibadahku kepada Allah SWT, karena 

menuntut ilmu adalah kebijakan. 

Sekaligus sebagai ungkapan terima kasihku kepada : 

1. Ibuku tercinta sebagai alasan saya untuk terus hidup, yang selalu mendukung 

dari segi moril dan material. 

2. Saudara-saudaraku yang selalu memberikan semangat, dukungan dan doa-

doanya untuku. 

3. Bapak Adi Sutrisman, S.Kom., M.Kom dan Mustaziri, S.T., M.Kom, selaku 

dosen pembimbing yang tak henti membimbing dalam menyusun laporan akhir 

ini. 

4. Seluruh rekan kelas 6 CB dan rekan seperjuangan Teknik Komputer angkatan 

2020 

5. Almamater-ku Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 

 





 
 

vi 
 

KATA PENGANTAR 

Dengan mengucapkan puji dan syukur penulis panjatkan kehadirat Allah 

SWT atas rahmat dan karunia-Nya penulis bisa menyelesaikan laporan tugas akhir 

dengan judul “Sistem Pengaman Kendaraan Bermotor Berbasis GPS dan SMS 

Gateway”. Dalam melaksanakan laporan tugas akhir, dari persiapan hingga proses 

penyusunan laporan, penulis banyak mendapat bantuan dari berbagai pihak, berupa 

bimbingan, petunjuk, dan informasi. Oleh karena itu pada kesempatan ini penulis 

ingin menyampaikan terima kasih yang sebesar - besarnya kepada :   

1. Allah SWT, Tuhan Yang Maha Esa yang telah memberikan Kesehatan 

dan  kelancaran kepada penulis sehingga proposal ini dapat terselesaikan.  

2. Ibu tercinta, yang telah memberikan doa dan restu serta  dukungan yang 

sangat besar. 

3. Saudari tercinta, yang telah memberikan doa serta  dukungan yang sangat 

besar. 

4. Bapak Dr. Ing. Ahmad Taqwa, M.T. selaku Direktur Politeknik Negeri 

Sriwijaya.  

5. Bapak Azwardi, S.T., M.T selaku Ketua Jurusan Teknik Komputer 

Politeknik  Negeri Sriwijaya.  

6. Bapak Yulian Mirza, S.T., M.Kom. selaku Sekretaris Jurusan Teknik 

Komputer Politeknik Negeri Sriwijaya.  

7. Bapak Adi Sutrisman, S.Kom., M.Kom. selaku Dosen Pembimbing I 

yang telah membimbing dan mengarahkan dalam penyusunan Laporan 

Tugas Akhir ini.  

8. Bapak Mustaziri, S.T., M.Kom. selaku Dosen Pembimbing II yang telah 

membimbing dan mengarahkan dalam penyusunan Laporan Tugas Akhir 

ini. 

9. Semua pihak yang telah membantu dalam penyelesaian laporan ini yang 

tidak dapat penulis sebutkan satu persatu. 

 

 

 

 





 
 

viii 
 

ABSTRAK 

“SISTEM PENGAMAN KENDARAAN BERMOTOR BERBASIS GPS 

DAN SMS GATEWAY” 

 

(Muhammad Ikhsan Fadli : 2023 : 44 Halaman) 

Kendaraan bermotor merupakan alat transportasi guna memudahkan 

aktivitas masyarakat. Namun dibalik itu juga menimbulkan tindak kriminalitas 

dikalangan masyarakat sendiri seperti, kasus pencurian kendaraan bermotor. 

Pencurian sepeda motor dapat terjadi di mana saja dan kapan saja, baik di kota besar 

maupun di desa terpencil, baik pada siang hari maupun pada malam hari. Pencurian 

sepeda motor juga dapat dilakukan dengan berbagai modus, seperti merusak kunci 

kontak, memakai anak kunci palsu, atau menyamar sebagai ojek online. Sistem 

Pengaman Kendaraan ini bertujuan untuk menjawab keresahan masyarakat terkait 

maraknya kasus pencurian kendaraan bermotor. Didalam alat ini terdapat GPS U-

Blox Neo-6M sebagai penentu titik koordinat atau lokasi dari kendaraan, relay 

sebagai pemutus dan penghubung arus kunci kontak kendaraan dan SIM800L 

Sebagai media komunikasi jarak jauh yang dapat diperintahkan oleh user via SMS 

jikalau terjadi pencurian pada unit kendaraan bermotor. 

 

Kata Kunci : Sistem Pengaman, Kendaraan Bermotor, Modul GPS U-Blox Neo-

6M, Modul SIM800L, SMS Gateway 
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ABSTRACT 

“MOTOR VEHICLE SECURITY SYSTEM BASED ON GPS AND SMS 

GATEWAY” 

 

(Muhammad Ikhsan Fadli : 2023 : 44 Pages) 

Motorized vehicles are a means of transportation to facilitate community 

activities. But behind that, it also causes criminal acts among the community itself, 

such as cases of motor vehicle theft. Motorcycle theft can happen anywhere and 

anytime, both in big cities and in remote villages, both during the day and at night. 

Motorcycle theft can also be carried out in various modes, such as tampering with 

the ignition, using fake keys, or posing as an online motorcycle taxi. This Vehicle 

Security System aims to answer public concerns regarding the rampant cases of 

motor vehicle theft. Inside this tool there is a GPS U-Blox Neo-6M as a determinant 

of the coordinates or location of the vehicle, a relay as a breaker and connector for 

the vehicle's ignition and SIM800L as a medium of remote communication that can 

be ordered by the user via SMS in the event of theft on a motorized vehicle unit. 

 

Keywords: Security Systems, Motorized Vehicles, U-Blox Neo-6M GPS Module, 

SIM800L Module, SMS Gateway 
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