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ABSTRAK 

 

 

PENGEMBANGAN JEMURAN BERBASIS IOT MENGGUNAKAN 

MIKROKONTROLER 

 

 

Muhammad Auzi Herizal 

x + 35 halaman + 6 tabel 

 

 

Penggunaan sinar matahari biasa digunakan untuk membantu aktivitas 

masyarakat, salah satunya menjemur pakaian. Kendala saat menjemur pakaian 

adalah hujan yang tidak dapat diprediksi dan pada umumnya orang memiliki 

kebiasaan meninggalkan pakaian yang sedang dijemur. Berdasarkan permasalahan 

di atas, tugas akhir ini menerapkan konsep Internet of Things (IOT) dalam 

pembuatan jemuran otomatis dengan menggunakan aplikasi monitoring dan 

prediksi cuaca pada jemuran otomatis, yang berguna untuk mengontrol dan 

memprediksi cuaca. Sebagai pendataan cuaca ambien menggunakan sensor LDR, 

sensor hujan, kemudian dari kedua sensor tersebut diproses oleh mikrokontroler 

untuk menggerakkan motor dc yang akan memasukkan atau mengeluarkan data 

pakaian dari semua sensor dapat ditampilkan pada smartphone melalui aplikasi 

Blynk. Hasil dari penelitian ini adalah prototipe jemuran otomatis menggunakan 

sensor LDR dan sensor hujan serta dapat diakses melalui aplikasi Blynk dapat 

membantu dan memudahkan pemilik rumah dalam memantau pakaian yang sedang 

dijemur. 
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x + 35 pages + 6 tables 

 

 

The use of sunlight is commonly used to help community activities, one of 

which is drying clothes. The obstacle when drying clothes is unpredictable rain and 

in general people have a habit of leaving clothes that are being dried in the sun. 

Based on the above problems, this final project applies the concept of the Internet 

of Things (IOT) in making automatic clotheslines by using applications for weather 

monitoring and prediction on automatic clotheslines, which are useful for 

controlling and predicting weather. As an ambient weather data collection using 

LDR sensors, rain sensors, then from both sensors processed by a microcontroller 

to drive a dc motor that will insert or remove clothes data from all sensors can be 

displayed on smartphones through the Blynk application. The result of this research 

is that the automatic clothesline prototype uses LDR sensors and rain sensors and 

can be accessed through the Blynk application can help and facilitate homeowners 

in monitoring clothes that are being dried in the sun. 
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