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ABSTRAK 

 

PERANCANGAN MINIATUR CONVEYOR BERBASIS 

MIKROKONTROLER DENGAN PENGGUNAAN BARCODE GM66 DAN 

PENGARUH PADA KINERJA SERVO 

 

SAMUEL TEGAR EKA PUTRA 

xv + 55 Halaman. + 53 Gambar + 13 Tabel + 5 Lampiran 

 

Dalam kehidupan industrial salah satu tenaga efisien pengangkutan barang adalah 

conveyor yang sangat dibutuhkan dalam industri, seperti saat ini memilah barang 

yang akan diantarkan pada tiap kota maupun provinsi. Posisi sasaran ditempatkan 

di bagian ruang sensor Barcode yang terdapat sensor infrared proximity, lalu 

material kemudian ditumpahkan ke kepala konveyor. Analisis hasil dilakukan 

dengan membaca informasi dari data yang diperoleh dan literatur yang sama, 

sehingga penelitian dapat berjalan dengan baik. Melalui percobaan yang dapat 

diketahui bahwa waktu akhir spesimen dengan kondisi parameter : variasi berat 

100,gr 170 gr, 200 gr, 220 gr, 240 gr di kecepatan 20 rpm, 40 rpm, 60 rpm, 80 rpm 

maka nilai rata rata waktu akhir spesimen berada pada variasi kecepatan di 40 rpm 

data rata-rata efisien waktu 30,84 detik dan rata-rata efisien waktu 33,72 detik, R² 

= 0,2999 ada pengaruh dan terjadi perbedaan signifikan pada hasil waktu akhir 

spesimen. Hasil dari metode regresi linear menunjukkan hubungan nilai waktu 

akhir spesimen dan jarak spesimen bernilai positif antara persamaan y -0,4135x + 

48,733 dengan kata lain, menjadi lebih rendah nilai waktu akhir spesimen maka 

waktu rata-rata akan bertambah, Dengan demikian, ini dapat digunakan sebagai 

referensi untuk menentukan nilai waktu akhir spesimen. 

 

Kata Kunci : Conveyor, Barcode GM66, Motor Servo, Regresi Linear, 

Mikrokontroler 
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ABSTRACT 
 

DESIGN OF MICROCONTROLLER-BASED MINIATURE CONVEYORS 

WITH THE USE OF GM66 BARCODES AND INFLUENCE ON SERVO 

PERFORMANCE 

 

SAMUEL TEGAR EKA PUTRA 

xv + 55 pages. + 53 Images + 13 Tables + 5 Attachments 

 

In industrial life, one of the efficient personnel of transporting goods is a conveyor 

that is needed in industry, such as currently sorting goods to be delivered to each 

city and province. The target position is placed in the Barcode sensor room where 

there is an infrared proximity sensor, then the material is then spilled to the 

conveyor head. Analysis of the results is carried out by reading information from 

the data obtained and the same literature, so that the research can run well. Through 

experiments that can be known that the final time of the specimen with parameter 

conditions: weight variations of 100, gr 170 gr, 200 gr, 220 gr, 240 gr at speeds of 

20 rpm, 40 rpm, 60 rpm, 80 rpm then the average value of the specimen end time is 

at speed variations at 40 rpm data average efficient time 30.84 seconds and average 

efficient time 33.72 seconds, R² = 0.2999 there was an effect and there was a 

significant difference in the final time results of the specimen. The results of the 

linear regression method show the relationship between the specimen end time 

value and the positive specimen distance between the y equation -0.4135x + 48.733 

in other words, the lower the specimen end time value then the mean time will 

increase, Thus, it can be used as a reference to determine the specimen end time 

value. 

 

Keywords : Conveyor, Barcode GM66, Motor Servo, Regresi Linear, 

Mikrokontroller 
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