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ABSTRAK 
 

 

PERANCANGAN MOBILE CONVEYOR SEBAGAI ALAT PEMUAT 

HASIL PANEN KELAPA SAWIT 

 

David Hendriawan Simamora 

xiv + 43 halaman, 3 tabel, 5 lampiran 

 

 Tujuan dari penelitian ini adalah merancang alat untuk proses pemuatan 

yang mudah dan dapat memenuhi kebutuhan petani khususnya petani kelapa sawit. 

Pada model ini, dirancang alat mobile conveyor untuk mengangkut buah kelapa 

sawit yang membantu pekerja kelapa sawit memuat TBS ke dalam truk pengangkut 

tanpa harus mengeluarkan banyak uang dan menyita waktu. Conveyor pemuat hasil 

panen kelapa sawit ini digerakkan oleh motor 8 HP, sumber energi yang digunakan 

adalah baterai aki mobil yang digunakan saat dilokasi. Pada conveyor ini terdapat 

2 roda sehingga bisa dipindahkan sesuai tempat kebutuhan.ketinggian dari mobile 

conveyor ini adalah 3m dari tanah, dan ketinggian tumpuhan belakang yaitu 0,5 

meter, , sedangkan panjang dari frame body yaitu 5 meter, sehingga membentuk 

sudut 60º. Adapun daya motor  dan Rpm yang digunakan sesudah proses 

perhitungan dari segi gaya yang didapat yaitu minimal 8 Hp dan 1000 rpm dari 

motor penggerak, sedankan rasio gearbox yang digunakan 1:20 untuk memutar 

poros yang berjarak 4591,1 mm dengan diameter sprocket 181,997 sama besar(atas 

dan bawah). Dari hasil perancangan, mobile conveyor ini mampu mengangkut 8000 

kg dalam waktu ± 18 menit dengan rata-rata buah 80kg. 

 

Kata Kunci : Mobile Conveyor, Perancangan Conveyor, Design Conveyor inventor, 

Perancangan conveyor, Alat pemuat sawit. 
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ABSTRACT 
 

 

DESIGN OF MOBILE CONVEYOR AS A TOOL FOR LOADING OIL 

PALM HARVESTS 

 

David Hendriawan Simamora 

xiv + 43 page, 3 table, 5 appendices 

 

 In this model, a mobile conveyor device is designed to transport oil palm 

fruit that helps oil palm workers load FFB into transport trucks without having to 

spend a lot of money and take time. This palm oil harvest loading conveyor is driven 

by an 8 HP motor, , the energy source used is the car battery battery used when on 

site. On this conveyor there are 2 front wheels and 2 rear wheels so that they can be 

moved according to the place needed.the height of this mobile conveyor is 3m from 

the ground, and the height of the rear pedestal is 0.5 meters, While the length of the 

frame body is 5 meters, so it forms an angle of 60º. The motor power and Rpm used 

after the calculation process in terms of the force obtained are at least 8 Hp and 

1000 rpm from the drive motor, and the gearbox ratio used is 1:20 to rotate the shaft 

which is 4591.1 mm apart with a sprocket diameter of 181.997 equal (up and down). 

From the design results, this mobile conveyor is able to transport 8000 kg in ± 18 

minutes with an average fruit of 80kg.) 
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