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ABSTRAK 

INTERNET OF THINGS (IOT) SEBAGAI KENDALI MOTOR AC              

PADA MESIN PEMBERSIH DAN PENGAYAK BERAS                                  

TIPE VIBRATING KAPASITAS 25 KG 

(2023 : xvii + Halaman + Daftar Pustaka + Lampiran) 

 

 

Farida Ayu Lestari 

062030310898 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 
Beras merupakan makanan pokok bagi sebagian besar masyarakat Indonesia. 

Konsumsi beras masyarakat Indonesia semakin meningkat setiap tahunnya seiring dengan 

meningkatnya jumlah penduduk Indonesia. Beras merupakan salah satu keunggulan 

pertanian di Indonesia yang memiliki berbagai kualitas, diantaranya butir utuh dan butir 

tidak utuh. Seiring berkembangnya zaman, sekarang hampir semuanya menggunakan 

mesin sebagai pembantu dalam melakukan pekerjaan. Salah satunya yaitu Mesin 

Pengayak Beras yang merupakan suatu peralatan yang digerakkan oleh suatu kekuatan 

atau tenaga yang dipergunakan untuk membantu manusia dalam mengerjakan produk 

atau bagian-bagian produk tertentu, sehingga waktu dan tenaga relatif lebih sedikit 

dikeluarkan dibandingkan dengan cara yang manual. Mesin pengayak dijalankan oleh 

motor listrik AC yang dikendalikan oleh NodeMCU 8266 berbasis aplikasi bylnk yang 

berfungsi untuk menggerakkan dan mengontrol motor AC dan LCD display sebagai 

penampil besaran rpm yang dihasikan. Sehingga menghasilkan beras yang berkualitas 

unggul dan mempermudah pekerjaan pengayak beras lebih efektif dan efisien dengan 

dibantu oleh rangkaian mikrokontroler melalui aplikasi Blynk di smartphone 

 
Kata Kunci : Sistem Kendali, Motor Ac, Rpm, IOT, Blynk, NodeMCU 8266.
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ABSTRACT 

INTERNET OF THINGS (IOT) AS AC MOTOR CONTROL ON 

VIBRATING TYPE RICE CLEANING AND  SIEVING                 

MACHINE CAPACITY 25 KG  

(2023 : xvii + Pages + References + Attachment) 
 

 
Farida Ayu Lestari 

062030310898 

Department of Electrical Engineering 

Electrical Engineering Study Program 

State Polytechnic of Sriwijaya 

 
Rice is a staple food for the majority of Indonesian people. Indonesian 

people's consumption of rice is increasing every year in line with the increasing 

population of Indonesia. Rice is one of the advantages of agriculture in 

Indonesia which has various qualities, including whole grains and non-intact 

grains. Along with the development of the times, now almost all of them use 

machines as assistants in doing work. One of them is the Rice Sieve Machine 

which is an equipment that is driven by a force or force that is used to assist 

humans in working on certain products or product parts, so that relatively less 

time and effort is expended compared to the manual method. The sieving machine 

is run by an AC electric motor which is controlled by NodeMCU 8266 based on 

the bylnk application which functions to drive and control the AC motor and 

LCD display as a display of the amount of rpm produced. So as to produce 

superior quality rice and make rice sieve work easier and more effective and 

efficient with the help of a series of microcontrollers through the Blynk 

application on smartphones 

 
Keywords : Control System, Ac Motor, Rpm, IOT, Blnyk, , NodeMCU 8266. 
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