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ABSTRAK 

 
PENGGUNAAN MOTOR STEPPER PADA RANCANG BANGUN 

PENGASAPAN IKAN MENGGUNAKAN PANEL SURYA 

(2023 : 59 Halaman + 49 Gambar + 5 Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran) 

VANESA KLIJUWALTA KIMEWA 

062030320088 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Pengasapan ikan merupakan metode penting dalam menjaga kualitas dan daya 

tahan ikan yang dihasilkan. Namun, pengasapan ikan tradisional sering 

menggunakan sumber energi yang tidak ramah lingkungan dan mahal. Untuk 

mengatasi permasalahan tersebut, penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan 

sebuah sistem pengasapan ikan yang efisien dan berkelanjutan dengan 

memanfaatkan energi surya. Penelitian ini memperkenalkan penggunaan motor 

stepper pada rancang bangun sistem pengasapan ikan yang terintegrasi dengan 

panel surya. Motor stepper ini digunakan untuk menggerakkan mekanisme 

pembolak balik ikan dan mengontrol aliran udara yang kritis untuk proses 

pengasapan ikan. Sistem ini juga dilengkapi dengan driver L298N untuk mengatur 

kendali motor stepper. Selain itu, panel surya 200 WP digunakan sebagai sumber 

daya utama untuk menggerakkan motor stepper dan mengoperasikan seluruh sistem 

pengasapan ikan. Hal ini memungkinkan sistem beroperasi secara mandiri dan 

berkelanjutan tanpa memerlukan sumber energi dari jaringan grid. Selanjutnya, 

sensor PZEM-017 dan sensor DHT22 digunakan untuk memantau parameter kritis 

seperti konsumsi daya dan suhu di dalam alat pengasap. Data dari sensor-sensor ini 

digunakan untuk mengoptimalkan proses pengasapan ikan dan memastikan kualitas 

produk yang dihasilkan. Hasil dari penelitian ini menunjukkan bahwa penggunaan 

motor stepper dalam rancang bangun pengasapan ikan dengan panel surya dan 

komponen pendukung lainnya menghasilkan efisiensi yang tinggi, kontrol yang 

lebih baik, dan operasional yang berkelanjutan. Sistem ini juga dapat mengurangi 

ketergantungan pada sumber energi non-terbarukan, sehingga lebih ramah 

lingkungan. Dengan demikian, penggabungan motor stepper, driver L298N, panel 

surya 300 WP, sensor PZEM-017, dan sensor DHT22 dalam rancang bangun 

pengasapan ikan menghasilkan solusi yang inovatif dan berpotensi untuk 

meningkatkan keberlanjutan dalam industri pengasapan ikan serta menyumbang 

pada upaya pelestarian lingkungan. 

 
 

Kata kunci: Motor Stepper, Driver L298N, Panel Surya 300 WP, Sensor PZEM-

017, dan Sensor DHT22. 
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ABSTRACT 

Implementation of Stepper Motor in the Design of Fish Smoking Using Solar 

Panels. 
 

(2023 : 59 Pages + 49 Pictures + 5 Table + References + Attachment) 

 
VANESA KLIJUWALTA KIMEWA 

062030320088 

ELECTRICAL ENGINEERING 

STUDY PROGRAM OF ELECTRONICS ENGINEERING 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

Fish smoking was an essential method to maintain the quality and shelf life 

of fish products. However, conventional fish smoking methods often rely on non- 

environmentally friendly and costly energy sources. To address these issues, this 

study aims to develop an efficient and sustainable fish smoking system by 

harnessing solar energy. This research introduces the use of a stepper motor in the 

design of a fish smoking system integrated with solar panels. The stepper motor is 

employed to drive the stirring mechanism and control critical airflow for the fish 

smoking process. The system was also equipped with an L298N driver to manage 

the stepper motor control. Furthermore, a 200 WP solar panel serves as the primary 

power source to drive the stepper motor and operate the entire fish smoking system. 

This enables the system to function autonomously and sustainably without relying 

on the power grid. Moreover, the PZEM-017 sensor and DHT22 sensor were 

utilized to monitor crucial parameters such as power consumption and temperature 

inside the smoking device. Data from these sensors were used to optimize the fish 

smoking process and ensure the quality of the resulting product. The results of this 

study demonstrate that the use of a stepper motor in the design of fish smoking with 

solar panels and other supporting components yields high efficiency, improved 

control, and sustainable operation. The system also reduces dependence on non-

renewable energy sources, making it more environmentally friendly. Thus, the 

integration of the stepper motor, L298N driver, 300 WP solar panel, PZEM-017 

sensor, and DHT22 sensor in the design of fish smoking offers an innovative 

solution with the potential to enhance sustainability in the fish smoking industry 

and contribute to environmental conservation efforts. 

 

Keywords: Stepper Motor, L298N Driver, 300 WP Solar Panel, PZEM-017 Sensor, 

and DHT22 Sensor. 
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