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ABSTRAK

SISTEM MONITORING PARKIR MOBIL MENGGUNAKAN SENSOR
INFRARED BERBASIS INTERNET OF THINGS (107)

Karya tulis ilmiah berupa Tugas Akhir, Agustus 2023

Machmud Zayd Al Fiqi : Dibimbing Oleh Abdurahman, S.T.,M. Kom. dan Niksen
Alfarizal, S.T., M.Kom.

Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan sistem monitoring parkir
mobil berbasis Internet of Things (IoT) dengan menggunakan sensor infrared.
Sistem ini dirancang untuk memberikan informasi real-time tentang ketersediaan
tempat parkir kepada pengguna melalui koneksi internet. Sistem ini terdiri dari
sensor infrared, mikrokontroler nodeMCU, dan aplikasi blynk. Sensor infrared
digunakan untuk mendeteksi keberadaan mobil pada setiap slot parkir. nodeMCU
mengumpulkan data dari sensor dan mengirimkannya ke aplikasi blynk melalui
koneksi internet. aplikasi blynk memproses data dari nodeMCU dan menyimpan
informasi ketersediaan tempat parkir. Setiap slot parkir dilengkapi dengan sensor
infrared yang terhubung ke nodeMCU. Ketika ada mobil yang memasuki atau
meninggalkan slot parkir, sensor infrared mendeteksi perubahan dan mengirimkan
sinyal ke nodeMCU. nodeMCU mengirimkan data ke blynk, dan informasi
ketersediaan tempat parkir diperbarui secara real-time. Pengguna dapat mengakses
informasi ketersediaan tempat parkir melalui aplikasi blynk yang terhubung ke
server. Dengan demikian, pengguna dapat memantau jumlah slot parkir yang
tersedia sebelum tiba di tempat tujuan, menghemat waktu dan mengurangi
kemacetan. Penelitian ini berkontribusi dalam pengembangan sistem monitoring
parkir yang efisien dan dapat diintegrasikan dengan infrastruktur IoT. Sistem ini
berpotensi untuk dikembangkan lebih lanjut dengan fitur tambahan, seperti

pembayaran parkir elektronik atau integrasi dengan aplikasi navigasi.

Kata kunci: IoT, sensor infrared, monitoring parkir, ketersediaan tempat parkir.



ABSTRACT

MONITORING SYSTEM FOR CAR PARKING UTILIZING INTERNET
OF THINGS (I0T) BASED INFRARED SENSORS

Scientific Paper of a Final Project, August 2023

Machmud Zayed Al Fiqi : Guided by Abdurahman, S.T.,M. Kom. and Niksen
Alfarizal, S.T., M.Kom

This research aims to develop an Internet of Things (loT) based car parking
monitoring system using infrared sensors. The system is designed to provide real-
time information about parking space availability to users through an internet
connection. The system consists of infrared sensors, a nodeMCU microcontroller,
and the Blynk application. Infrared sensors are used to detect the presence of cars
in each parking slot. The nodeMCU collects data from the sensors and sends it to
the Blynk application through an internet connection. The Blynk application
processes the data from the nodeMCU and stores parking space availability
information. Each parking slot is equipped with an infrared sensor connected to the
nodeMCU. When a car enters or leaves a parking slot, the infrared sensor detects
the change and sends a signal to the nodeMCU. The nodeMCU sends the data to
Blynk, and the parking space availability information is updated in real-time. Users
can access parking space availability information through the Blynk application
connected to the server. Therefore, users can monitor the number of available
parking slots before arriving at their destination, saving time and reducing
congestion. This research contributes to the development of an efficient parking
monitoring system that can be integrated with loT infrastructure. The system has
the potential to be further developed with additional features such as electronic

parking payment or integration with navigation applications.

Keywords: 10T, infrared sensors, parking monitoring, availability of parking

spaces.
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