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ABSTRAK 

 

 

RANCANG BANGUN APLIKASI SENSOR TDS UNTUK PEMBERI 

PAKAN IKAN OTOMATIS AQUAPONIC 
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Alat ini bekerja dengan mengalikan pakan ikan ke kolam akuaponik, dimana 

komponen pendukung yaitu sensor loadcell sebagai alat ukur berat pakan ikan, 

kemudian sensor TDS sebagai alat ukur ppm pada air akuaponik, dan kemudian 

RTC ds3231 sebagai waktu pakan ikan akan dikeluarkan sesuai dengan yang di 

program. Pakan ikan pertama keluar pada pukul 8 pagi dan berat pakan yang keluar 

sebanyak 30gram dan pakan kedua keluar pada pukul 4 sore sebanyak 30gram. 

Berat pakan akan bertambah sebanyak 10gram untuk setiap minggunya, putaran 

motor servo yang dikeluarkan sebesar 45 derajat untuk mengukur berat pakan 

seberat 30gram lalu akan dikeluarkan ke dalam kolam aquaponic, nilai ppm pada 

sensor TDS di kolam aquaponic senilai 52 ppm dan nilai yang bagus untuk kolam 

aquaponic senilai 5 – 50 ppm. 
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ABSTRACT 
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This tool works by multiplying fish food into the aquaponic pond, where the 

supporting components are the loadcell sensor as a tool for measuring the weight 

of fish food, then the TDS sensor as a tool for measuring ppm in aquaponic water, 

and then the RTC ds3231 as the time the fish food will be released according to 

what is programmed. . The first fish food came out at 8 am and the weight of the 

food that came out was 30 grams and the second food came out at 4 pm at 30 grams. 

The weight of the feed will increase by 10 grams every week, the servo motor rotates 

45 degrees to measure the weight of 30 grams of feed which will then be released 

into the aquaponic pond, the ppm value on the TDS sensor in the aquaponic pond 

is 52 ppm and a good value for the aquaponic pond worth 5 – 50 ppm. 
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