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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN ALAT PEMADAT PONDASI BETON 

 

Oleh: 

MUHAMMAD NURON FIQOLBI 

062O30321065 

 

 Perancangan bangun alat ini dilatar belakangi banyaknya keluhan pada 

pembuatan pondasi beton yang tidak padat dan memungkinkan terjadinya kerobohan, 

sehingga harus dicarikan solusi untuk menghindari adanya pondasi beton yang tidak 

padat pada setiap sisi maupun sudutnya. Tujuan di buatkannya alat ini sebagaimana 

untuk menuntaskan masalah tersebut demi menghindari adanya sudut dan sisi yang 

tidak rata yang biasanya terjadi dikarenakan batu koral dalam adukan yang tertinggal 

di sudut ataupun sisi yang membuat pondasi tersebut tidak padat dan rata. 

 Alat ini memiliki komponen elektronika yang berupa arduino, ubec dan 

powersupply selaku proses yang memberikan tegangan masing – masing yaitu 12v 

untuk motor driver dan 5v unutk komponen lainnya. Dalam sistem ini terdapat input 

yang memakai sensor ultrasonic HC-SR04 untuk menghitung jarak mal beton dengan 

sensor serta menggunakan keluaran output berupa LCD untuk menampilkan jarak mal 

betonnya, motor DC RS365 untuk memberikan getaran atau vibrator pada cetakan 

pondasi, dan motor servo yang berguna membantu sensor ultrasonik bergerak ke kanan 

dan ke kiri untuk membaca cetakan pondasi tersebut. 

 

Kata kunci: cetakan pondasi, mal beton, pemadat pondasi, LCD, Motor DC RS365, 

sensor HC-SR04. 

 

 

 



ABSTRACT 

 

RANCANG BANGUN ALAT PEMADAT PONDASI BETON 

 

By: 

MUHAMMAD NURON FIQOLBI 

062O30321065 

 

 The design of this tool is motivated by the many complaints about making a 

concrete foundation that is not solid and allows it to collapse, so a solution must be 

found to avoid having a concrete foundation that is not solid on every side or corner. 

The purpose of making this tool is to solve this problem to avoid having uneven corners 

and sides which usually occur due to coral in the mortar left in the corners or sides 

which makes the foundation not solid and flat. 

 This tool has electronic components in the form of Arduino, Ubec and power 

supply as processes that provide the respective voltage, namely 12v for the motor driver 

and 5v for other components. In this system, there is an input that uses the HC-SR04 

ultrasonic sensor to calculate the distance of the concrete mall with the sensor and 

uses an output in the form of an LCD to display the distance of the concrete mall, an 

RS365 DC motor to provide vibration or vibrator on the foundation mold, and a servo 

motor that is useful for helping sensors ultrasonic moves to the right and left to read 

the foundation print. 

 

Keywords: Foundation mold, concrete mall, foundation compactor, LCD, RS365 DC 

Motor, HC-SR04 sensor. 
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