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ABSTRAK

RANCANG BANGUN KENDALI MOTOR INDUKSI 3 FASA
TERHADAP GANGGUAN PADA FASA

(2023: xiii + Daftar isi + Daftar Gambar + Daftar Tabel
+Daftar Lampiran)

Deo Fahri Anugera
062030310960

Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya

Sistem kerja motor induksi 3 fasa dengan menggunakan kendali Konvensional
yang terhubung dengan rangkaian star-delta, TDR (Timer Delay Relay) yang terhubung ke anak
kontak pada setiap kontaktor yang sudah dirangkai rangkaian star-delta secara otomatis motor akan
berubah dari rangkaian star ke rangkaian delta dalam waktu 2 detik yang diatur pada TDR (Timer
Delay Relay). Pengukuran antara fasa ke fasa dan fasa ke netral sebelum dan sesudah adanya
gangguan, hasil pengukuran fasa R, S dan T dalam keadaan normal tegangan yang di dapatkan
masing masing mendekati hampir di katakan sama yaitu R 404V, S 406V dan T 407V, sedangkan
arus sama masing masing 5A dan frekuensi 50Hz. Sedangkan kondisi keadaan hilangnya salah satu
fasa, tegangan salah satu fasa lebih kecil dari fasa yang lain, sedangkan arus OA pada fasa yang
terganggu serta adanya lonjakan arus pada fasa yang lain dan adanya getaran serta raungan yang
berlebih pada motor.

Kata Kunci : Kendali, Motor, Gangguan, 3 Fasa, TDR (Timer Delay Relay)



ABSTRACT

DESIGN 3 PHASE INDUCTION MOTOR CONTROL
AGAINST PHASE INTERFERENCE

(202 3 : xiii + Table of contents + List Picture + List of Tables +
List of Attachments )

Deo Fahri Anugera

0620303109 60

Department of Electrical Engineering
Electrical Engineering Study Program

Sriwijaya State Polytechnic

3 phase induction motor working system with use control Connected conventional with
star-delta circuit, TDR (Timer Delay Relay) connected to the contact child on each assembled
contactor star- delta circuit the motor will automatically changed from star circuit to deep delta
circuit 2 seconds time which is set on the TDR (Timer Delay Relay). Measurement between phase
to phase and phase to neutral before and after exists glitches, results measurement deep R, Sand T
phases the normal state of the voltage that each gets approach almost said The same namely R 404V,
S 406V and T 407V, meanwhile current each 5A and 50Hz frequency. Whereas condition
circumstances loss of one phase, voltage one phase more small from another phase, meanwhile 0A
current on the disturbed phase as well as exists spike currents on other phases and their presence
vibration as well as excessive roar of the motor.

Keywords : Control , Motor, Interference , 3 Phase, TDR ( Timer Delay Relay)
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