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ABSTRAK 

PERANCANGAN SISTEM MONITORING DAN KONTROL 

CAIRAN INFUS BERBASIS INTERNET OF THINGS (IOT) 

 

Oleh : 

Auliya Saputri 

062030321034 

 

Pemantauan infus pada pasien di fasilitas kesehatan oleh tenaga kesehatan  

merupakan  hal yang sangat penting  karena  merupakan  bagian  dari  salah  satu  

terapi  pengobatan  pasien. Hal ini menjadi sangat penting karena keterlambatan  

penggantian  infus  maupun  adanya perbedaan  kecepatan  tetes  infus  pada  pasien  

dapat  berakibat  fatal  bagi  pasien yang dirawat. Oleh karena itu,  diperlukan  suatu  

sistem yang  bertujuan  untuk memudahkan perawat  dalam  memantau  kondisi  

volume  infus  dan  jumlah  tetesan  infus  per  menit dari pasien  yang  dirawat. 

Alat ini menggunakan sensor jenis Optocoupler untuk mendeteksi tetes infus dan 

Sensor Load Cell untuk mengukur volume cairan infus serta Nodemcu esp8266 

untuk mengolahnya menjadi kecepatan tetes infus, volume dan mendeteksi 

perubahan kecepatan tetes infus secara signifikan. Lalu ditambah motor servo untuk 

mengatur laju infus yang berbasis Internet of Things (IoT) menggunakan aplikasi 

Blynk. Tingkat  ketelitian  pengukuran  sensor Load Cell mencapai 99,8%, dan 

sensor Optocoupler mampu mendeteksi jumlah tetesan infus per menit. 

Penggunaan optocoupler sebagai sensor yang ditempatkan pada drip chamber dapat 

membaca volume tetes infus dengan akurasi 95-99% untuk infus set makro.Dan 

untuk akurasi sensor jika dilihat dari faktor pencahayaan ruangan, dihasilkan 

semakin gelap ruangan atau minim gangguan cahaya lain semakin akurat.  

 

Kata kunci : Tetes Infus, Optocoupler, Load Cell, NodeMCU ESP 8266 
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ABSTRACT 

MONITORING AND CONTROL SYSTEM DESIGN INFUSION 

FLUID BASED OF INTERNET OF THINGS (IOT) 

 

By : 

Auliya Saputri 

062030321034 

 

Monitoring infusions in patients in health facilities by health workers is very 

important because it is part of one of the patient's treatment therapies. This is very 

important because delays in replacing infusions and differences in the rate of 

infusion drops in patients can be fatal for patients being treated. Therefore, we need 

a system that aims to make it easier for nurses to monitor the condition of the 

infusion volume and the number of  infusion drops per minute of the patient being 

treated. This tool uses an Optocoupler type sensor to detect infusion drops and a 

Load Cell Sensor to measure the volume of infusion fluids as well as the Nodemcu 

esp8266 to process it into infusion drip rate, volume and detect significant changes 

in infusion drip rate. Then added a servo motor to adjust the rate of infusion based 

on the Internet of Things (IoT) using the Blynk application. The accuracy of the 

Load Cell sensor's measurement reaches 99.8%, and the Optocoupler sensor is able 

to detect the number of infusion drops per minute. The use of an optocoupler as a 

sensor placed in a drip chamber can read the volume of infusion drops with an 

accuracy of 95-99% for macro infusion sets. And for sensor accuracy, when viewed 

from the room lighting factor, the darker the room or the less interference from 

other light, the more accurate it is. 

 

Keywords: Infusion Drops, Optocoupler, Load Cell, NodeMCU ESP 8266 
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