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Pemantauan posisi alat transportasi merupakan hal penting dalam dunia 

transportasi, salah satunya pada kapal laut. Hal ini dibutuhkan untuk mengetahui 

posisi kapal secara akurat ketika terjadinya kemungkinan resiko kecelakaan. 

Teknologi Global Potisioning System (GPS) merupakan sistem satelit navigasi dan 

sistem penentuan posisi geografis dengan menggunakan satelit melalui 24 satelit 

yang mengirimkan sinyal gelombang mikro ke Bumi. Pada penelitian ini 

menggunakan modul GPS NEO-6M yang berfungsi sebagai penerima GPS (Global 

Positioning System Receiver) untuk mendeteksi lokasi dengan menangkap dan 

memproses sinyal dari satelit navigasi. Lokasi yang menjadi target pengujian yaitu 

di Sungai Musi tepatnya di daerah Musi 6, Intirub, dan Benteng Kuto Besak (BKB). 

Berdasarkan lokasi 1 di daerah Musi 6 didapatkan rata-rata error latitude sebesar 

0,000281% dan rata-rata error longitude sebesar 0,000406%. Selanjutnya untuk 

pengujian kapal di lokasi 2 daerah Intirub, didapatkan hasil rata-rata error latitude 

sebesar 0,0024% dan rata-rata error longitude sebesar 0,00053%. Untuk pengujian 

kapal di lokasi 3 daerah Benteng Kuto Besak (BKB), didapatkan hasil bahwa rata-

rata error latitude sebesar 0,037% dan rata-rata error longitude sebesar 0,00058%. 

Hasil yang diperoleh dari perancangan ini mampu menampilkan data informasi dari 

kapal berupa Maps pada aplikasi Blynk dan notifikasi akan muncul ketika tombol 

SOS ditekan. Sehingga dapat membantu proses evakuasi ketika terjadi kecelakaan 

atau hal darurat yang terjadi di kapal secara tepat dan tepat. Serta dapat 

meningkatkan keamanan dan rasa nyaman bagi keselamatan penumpang kapal 

selama menggunakan transportasi air. 

 

Kata Kunci: GPS, GPS NEO-6, tracking kapal, sungai Musi, Emergency SOS 
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Monitoring the position of transportation equipment is important in the world of 

transportation, one of which is on ships. This is needed to know the ship's position 

accurately when there is a possible risk of an accident. Global Positioning System 

(GPS) technology is a navigation satellite system and geographic positioning 

system using satellites through 24 satellites that transmit microwave signals to 

Earth. In this study, the NEO-6M GPS module functions as a GPS (Global 

Positioning System Receiver) receiver to detect locations by capturing and 

processing signals from navigation satellites. The locations that were targeted for 

testing were on the Musi River, precisely in the Musi 6, Intirub, and Kuto Besak 

(BKB) areas. Based on location 1 in the Musi 6 area, the average error latitude is 

0.000281% and the average longitude error is 0.000406%. Furthermore, for testing 

ships at location 2 in the Intirub area, the results obtained an average latitude error 

of 0.0024% and an average longitude error of 0.00053%. For ship testing at 

locations 3 Benteng Kuto Besak (BKB), the results showed that the average latitude 

error was 0.037% and the longitude error average was 0.00058%. The results 

obtained from this design are able to display information data from ships in the form 

of Maps on the Blynk application and notifications will appear when the SOS button 

is pressed. So that it can help the evacuation process when an accident or emergency 

occurs on the ship in a precise and precise manner. And can increase security and a 

sense of comfort for the safety of ship passengers while using water transportation. 
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