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SOLAR TRACKER DUAL AXIS BERBENTUK SUNFLOWER
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Salah satu sumber energi terbarukan adalah energi cahaya matahari. Dengan
bantuan alat solar panel, energi cahaya matahari ini dapat diubah menjadi energi
listrik. Kinerja dari panel surya sangat dipengaruhi dari intensitas cahaya matahari
yang mengenai panel surya. Dengan demikian dibutuhkan posisi panel surya yang
selalu tegak lurus dengan arah datang sinar matahari. Untuk itu diperlukan suatu
piranti atau sistem otomatis yang dapat menggerakkan panel surya agar selalu tegak
lurus dengan arah datang cahaya matahari. Sistem solar tracker dual axis pada
rancangan ini mengembangkan dari yang sudah ada dengan penggunaan sensor
cahaya, dengan metode ini penggunaan dari sensor LDR dapat memaksimalkan
fungsi dari solar panel yang pada umumnya hanya digunakan untuk penghasil
energi listrik saja dengan metode pemberian sekat pemisah pada solar panel dapat
difungsikan sebagai pelacak cahaya matahari untuk mengikuti arah cahaya

matahari.

Kata Kunci: Solar Tracker, Dual Axis, Cahaya, Sensor Cahaya,
ArduinoMega2560
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DUAL AXIS SOLAR TRACKER IN THE FORM OF SUNFLOWER
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One of the renewable energy sources issolar light energy. With the help of solar
panels, energy sunlight can be converted into electrical energy. Performance of
solar panels is strongly influenced by the intensity of sunlight regarding solar
panels. Thus a position is needed Solar panels are always perpendicular to the
direction of light sun. For this, an automatic device or system is needed which can
move the solar panels so that they are always perpendicular in the direction of
incoming sunlight. The dual axis solar tracker system in this design develops from
the existing one with the use of light sensors, with this method the use of the LDR
sensor can maximize the function of solar panels which are generally only used for
generating electricity only by providing a dividing screen on solar panels.

functioned as a tracker of sunlight to follow the direction of sunlight.

Keywords: Solar Tracker, Dual Axis, Light, Censor LDR, ArduinoMega2560
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