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ABSTRAK 

Sistem Kontrol Fuzzy Logic Alat Penyiraman Otomatis Pada Tanaman 

Tomat Dan Kaktus 

 

Adi Saputra : Di bimbing oleh Ir. Yordan Hasan, M.Kom dan Niksen 

Alfarizal, S.T., M.Kom (2023) 

 

Tanaman membutuhkan perawatan yang tepat, termasuk penyiraman yang cukup, 

agar dapat tumbuh dengan baik dan memberikan hasil yang optimal. Dalam upaya 

untuk meningkatkan efisiensi penyiraman tanaman, penelitian ini mengusulkan 

penggunaan sistem kontrol fuzzy logic untuk mengendalikan alat penyiraman 

otomatis pada tanaman tomat dan kaktus. Metode yang digunakan dalam 

penelitian ini melibatkan pengumpulan data lingkungan yang relevan, seperti 

kelembaban tanah. Data ini kemudian di olah menggunakan metode fuzzy logic 

untuk mendapatkan tingkat kelembaban tanah yang optimal untuk setiap jenis 

tanaman. Sistem kontrol fuzzy logic yang diusulkan menggunakan beberapa 

variabel linguistik, termasuk "kering, lembab dan basah", untuk menggambarkan 

tingkat kelembaban tanah. Aturan-aturan fuzzy logic yang telah ditentukan 

berdasarkan pengetahuan ahli diterapkan dalam sistem kontrol untuk 

menghasilkan keputusan penyiraman yang optimal. Hasil penelitian menunjukkan 

bahwa sistem kontrol fuzzy logic ini mampu mengendalikan alat penyiraman 

otomatis dengan akurasi tinggi. Tanaman tomat dan kaktus yang ditanam dalam 

lingkungan uji coba mengalami peningkatan dalam pertumbuhan dan kesehatan 

tanaman setelah penerapan sistem kontrol ini. Kelembaban tanah dijaga dalam 

rentang yang optimal, sehingga meningkatkan efisiensi penggunaan air dan 

menghindari risiko kelebihan atau kekurangan air. 

 

Kata kunci: Penyiraman Tanaman, Fuzzy Logic, Tomat dan Kaktus, Sensor 

Kelembaban Tanah 
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ABSTRACT 

Fuzzy Logic Control System Automatic Watering Tool For Tomato And 

Cactus Plants 

 

Adi Saputra : Supervised by Ir. Yordan Hasan, M.Kom dan Niksen 

Alfarizal, S.T., M.Kom (2023) 

 

Plants need proper care, including adequate watering, in order to grow properly 

plants, this study proposes the use of a fuzzy logic control system to control 

automatic watering devices for tomato and cactus plants. The method used in this 

study involved collecting relevant environmental data, such as soil moisture, 

temperature, and light intensity. This data is then processed using the fuzzy logic 

method to obtain the optimal soil moisture level for each type of plant. The 

proposed fuzzy logic control system uses several linguistic variables, including 

"dry, moist and wet", to describe soil moisture levels. Fuzzy logic rules that have 

been determined based on expert knowledge are applied in the control system to 

produce optimal watering decisions. The results showed that this fuzzy logic 

control system is capable of controlling automatic watering devices with high 

accuracy. Tomato and cactus plants grown in the experimental environment 

experienced an increase in plant growth and health after the application of this 

control system. Soil moisture is maintained within an optimal range, thereby 

increasing the efficiency of water use and avoiding the risk of excess or shortage 

of water. 

 

Key words: Watering Plants, Fuzzy Logic, Tomatoes and Cactus, Soil Moisture  

Sensor 
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