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ABSTRAK 

 

SMART SYTEM  KANDANG BIBIT AYAM PEDAGING 

MENGGUNAKAN ARDUINO MEGA 2560 R3 BERBASIS 

INTERNET OF THINGS (IOT)   

Karya tulis ilmiah berupa Tugas Akhir, 25 Juli 2023 

Muhammad Nur Fajri; dibimbing oleh, Sabilal Rasyad, S.T., M.Kom 

dan Abdurrahman, S.T., M.Kom 

98 Halaman + 24 Tabel + 66 Gambar + Daftar Pustaka + lampiran 

Pengendalian suhu, kelembapan, serta penyediaan pakan dan minum yang tepat 

pada kandang bibit ayam pedaging merupakan faktor penting dalam menjaga 

kesehatan dan pertumbuhan ayam. Untuk meningkatkan efisiensi dan kualitas 

pengendalian ini, maka dibuatkanlah sistem yang secara otomatis mengatur suhu, 

kelembapan, juga pakan dan minum dengan penggunaan metode fuzzy. Metode 

fuzzy digunakan untuk mengolah data sensor suhu dan kelembapan serta 

menerapkan keputusan logika fuzzy dalam mengendalikan perangkat intensitas 

lampu pemanas, fan, serta pakan dan minum. Data sensor akan dimasukkan ke 

dalam sistem fuzzy yang telah dikembangkan, di mana variabel lingustik seperti 

"dingin", "hangat", dan "kering” akan digunakan untuk mewakili kondisi suhu dan 

kelembapan. Melalui antarmuka yang disediakan, peternak dapat mengawasi dan 

mengatur pengaturan suhu, kelembapan, serta jadwal pemberian pakan dan minum 

secara otomatis. Antarmuka ini memungkinkan peternak untuk memasukkan 

preferensi dan batasan dalam sistem fuzzy, serta melihat visualisasi kondisi 

kandang dan keputusan yang dihasilkan oleh sistem. Dengan 

mengimplementasikan smart system kandang bibit ayam pedaging ini dengan 

metode fuzzy, diharapkan peternak dapat meningkatkan efisiensi pengendalian 

suhu dan kelembapan. Hal ini akan berkontribusi pada pertumbuhan yang lebih baik 

dan kesehatan yang optimal bagi bibit ayam pedaging, serta meningkatkan 

produktivitas dan keuntungan dalam peternakan ayam pedaging. 

 

Kata kunci: Kandang Bibit Ayam Pedaging, Fuzzy Logic, Suhu dan Kelembapan 
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ABSTRACT 

 

SMART SYSTEM BROILER CHICKEN CAGE USING ARDUINO MEGA 

2560 R3 BASED ON INTERNET OF THINGS 

Scientific Paper in the form of Final Project, 25 July 2023 

Muhammad Nur Fajri; guided by Sabilal Rasyad, S.T., M.Kom dan 

Abdurrahman, S.T., M.Kom  

98 Pages + 24 Tables + 66 Pictures + Bibliography + Attachments 

Controlling temperature, humidity, and providing proper feed and drink in broiler 

broiler cages are important factors in maintaining the health and growth of 

chickens. To improve the efficiency and quality of this control, a system was created 

that automatically regulates temperature, humidity, as well as feed and drink using 

the fuzzy method. The fuzzy method is used to process temperature and humidity 

sensor data and apply fuzzy logic decisions in controlling the intensity of heating 

lamps, fans, and feed and drink. Sensor data will be entered into a fuzzy system that 

has been developed, where linguistic variables such as "cold", "warm", and "dry” 

will be used to represent temperature and humidity conditions. Through the 

interface provided, breeders can monitor and adjust temperature settings, humidity, 

and feeding and drinking schedules automatically. This interface allows breeders 

to enter preferences and limits in the fuzzy system, as well as see a visualization of 

the conditions of the cage and the decisions produced by the system. By 

implementing this smart broiler cage system with the fuzzy method, it is hoped that 

farmers can improve the efficiency of temperature and humidity contro. This will 

contribute to better growth and optimal health for broiler breeders, as well as 

increase productivity and profitability in broiler farms. 

 

 

Keywords: Broiler Cage, Fuzzy Logic, Temperature and Humidity 
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