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ABSTRAK
RANCANG BANGUN PENGURASAN KOLAM AKUAPONIK SECARA
OTOMATIS BERBASIS ESP 32 MENGGUNAKAN SOLAR CELL
SEBAGAI SUMBER TEGANGAN DI AREA AGROTEKNO DESA
GELEBAK DALAM
Oleh :
Imam Ridho Al Kautsar
062030321040

Rancang bangun pengurasan kolam akuaponik secara otomatis
menggunakan ESP 32 dan solar cell sebagai sumber tegangan di Desa Gelebak
Dalam.

Sistem ini terdiri dari beberapa komponen, yaitu solar cell sebagai sumber
tegangan, baterai untuk menyimpan energi dari solar cell, sensor turbidity, sensor
Kekeruhan air dan Kekentalan , ESP 32, dan relay. Sensor Kekeruhan dan
kekentalan digunakan untuk mendeteksi kekeruhan air di dalam kolam. Ketika
keruh air di kolam mencapai batas minimum 60%, maka selenoid valve akan
diaktifkan oleh mikrokontroler untuk menguras kolam hingga air mencapai batas
maksimum.

Dalam pengujian sistem, saya menemukan bahwa sistem pengurasan kolam
akuaponik secara otomatis ini dapat berjalan dengan baik dan stabil.

Diharapkan dengan adanya sistem pengurasan ini dapat membantu para peternak
ikan dalam mengelola kolam akuaponik mereka secara efisien, hemat biaya, dan
ramah lingkungan.

Kata Kunci : solar cell, kolam akuaponik, pengurasan, otomatis, Gelebak Dalam,
sensor Kekeruhan dan Kekentalan, selenoid valve, sensor level air, ESP 32,
Relay.



ABSTRACT
DESIGN OF AUTOMATIC FILLING AQUAPONIC POOL BASED ON
ESP 32 USING SOLAR CELL AS VOLTAGE SOURCE IN AGROTECHNO
AREA GELEBAK DALAM
By:
Imam Ridho Al Kautsar
062030321040
Design of automatic draining of aquaponic ponds using ESP 32 and solar
cells as a voltage source in Gelebak Dalam Village.

This system consists of several components, namely solar cells as a
voltage source, batteries to store energy from solar cells, turbidity sensors, water
turbidity and viscosity sensors, ESP 32, and relays. Turbidity and viscosity
sensors are used to detect the turbidity of water in the pond. When the turbidity of
the water in the pool reaches a minimum level, the selenoid valve will be activated
by the microcontroller to drain the pond until the water reaches the maximum
limit.

In testing the system, | found that this automatic aquaponic pond draining
system runs well and is stable.

It is hoped that this draining system will help fish farmers manage their

aquaponic ponds efficiently, cost-effectively and environmentally friendly.

Keywords: solar cell, aquaponic pond, dewatering, automatic, Deep Bubble,

Turbidity and Viscosity sensor, selenoid valve, water level sensor, ESP 32, Relay.
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