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ABSTRAK 

Alat pengusir hama big size otomatis 

Oleh 

Alreinad Yusuf Hadi Tara 

062030321016 

 
Alat pengusir hama big size otomatis yang menggunakan sensor Passive Infrared 

(PIR) untuk mendeteksi sinar inframerah yang dipancarkan oleh makhluk hidup. 

Alat ini dirancang untuk mengatasi hama ukuran besar dengan cara otomatis 

mengeluarkan suara sebagai tanda adanya pendekatan hama. Konsep dasar alat ini  

adalah ketika sensor PIR mendeteksi adanya sinar inframerah dari makhluk hidup 

dalam rentang jarak 0 sampai 7 meter, maka sensor PIR akan berlogika 1, 

mengindikasikan deteksi keberadaan hama. Sebaliknya, ketika sensor PIR tidak 

mendeteksi sinar inframerah, maka sensor akan berlogika 0. Berdasarkan logika ini, 

alat ini mengaktifkan output suara sebagai tanda peringatan dan pengusiran hama. 

Dalam pengembangan alat ini, melibatkan teknologi sensor, elektronika, dan 

pengolahan suara. Sensor PIR digunakan sebagai input utama untuk mendeteksi 

keberadaan makhluk hidup. Ketika sensor mendeteksi hama, mikrokontroler 

mengolah sinyal dan mengontrol pemutaran suara melalui penggunaan DF Player 

MP3 dan speaker. Komponen ini berperan dalam menghasilkan suara yang akan 

mengusir dan mengganggu hama. Dengan mengandalkan deteksi sinar inframerah 

dan respon suara, alat ini menawarkan alternatif yang efektif dalam pengendalian 

hama dalam skala pertanian. 

 
Kata Kunci : Sensor PIR,Sinar Inframerah,Hama 
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ABSTRACT 

Automatic Tool Repellent Pest Big Size 

By 

Alreinad Yusuf Hadi Tara 

062030321016 

 
Large automatic pest repellent device that uses a Passive Infrared (PIR) sensor to 

detect infrared rays emitted by living creatures. This tool is designed to deal with 

large pests by automatically emitting a sound as a sign of a pest approaching. The 

basic concept of this tool is that when the PIR sensor detects infrared light from 

living creatures within a distance of 0 to 7 meters, the PIR sensor will have logic 

1, indicating the detection of the presence of pests. Conversely, when the PIR sensor 

does not detect infrared light, the sensor will have logic 0. Based on this logic, this 

tool activates sound output as a warning sign and expels pests. In developing this 

tool, sensor technology, electronics and sound processing were involved. The PIR 

sensor is used as the main input to detect the presence of living things. When the 

sensor detects a pest, the microcontroller processes the signal and controls sound 

playback through the use of the DF Player MP3 and speaker. This component plays 

a role in producing sounds that will emit and disturb pests. By relying on infrared 

light detection and sound response, this tool offers an effective alternative for 

controlling pests on an agricultural scale. 

 
Keywords: PIR Sensor, Infrared Rays, Pests 
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