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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN ALAT PENDETEKSI KUALITAS TELUR UNTUK 

USAHA MIKRO MENENGAH BERBASIS INTERNET OF THINGS (IoT) 

(2023 : 44 Halaman + Daftar Pustaka + Gambar + Tabel + Lampiran) 

 

MARSHANDA 

062030331100 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI DIII TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Telur sudah menjadi konsumsi utama bagi masyarakat. Telur merupakan bahan 

makanan yang memiliki nilai gizi yang baik. Telur dapat menurun kualitasnya 

apabila disimpan dalam waktu yang lama. Dalam proses produksi telur yang 

berskala besar tentu saja membutuhkan waktu yang cukup lama dalam proses 

pemilahan dan pengecekan kualitas telur ayam. Kebanyakan para peternak masih 

menggunakan cara lama atau cara manual dalam pengecekan kualitas telur seperti 

meneropong dengan menggunakan senter, tes mengambang pada permukaan air 

dan mendengarkan suara dan gerakan telur dengan mengocokkan telur tersebut. 

Cara ini sudah banyak dilakukan oleh para peternak akan tetapi angka presentasi 

kualitas telur yang buruk masih cukup banyak yang masuk di pasaran. Hal ini dapat 

menyebabkan kerugian baik bagi para peternak dan masyarakat yang memakan 

telur dengan kualitas buruk tersebut. Maka dari itu dibuatlah alat pendeteksi telur 

dengan menggunakan mikrokontroler NodeMCU ESP32 dan sensor LDR (Light 

Dependent Resistor) sebagai sistem kendalinya. Pemilahan baik buruknya kualitas 

telur ayam dilakukan dengan cara telur yang diletakkan di konveyor akan dideteksi 

dengan menggunakan sensor LDR dan data akan dikirimkan ke mikrokontroler 

untuk menggerakkan motor servo untuk memisahkan telur dengan kualitas yang 

baik dan buruk ke jalurnya masing-masing. Adapun tujuan pemilahan telur ini ialah 

untuk meminimalisir adanya kacacatan pada telur dan mempermudah proses 

penyortiran telur sebelum didistribusikan dan dikonsumsi oleh konsumen. Hasilnya 

alat ini dapat membantu pedagang telur dalam melakukan pengecekan kualitas telur 

sehingga memberikan rasa aman dan kemudahan dalam proses penjualan telur. 

 

 

 

Kata Kunci: NodeMCU ESP32, LDR, Konveyor, Telur  
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ABSTRACT 

 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF EGG QUALITY DETECTION TOOLS 

FOR INTERNET OF THINGS (IoT) BASED MICRO-MEDIUM BUSINESS 

(2023 : 44 Pages + Bibliography + Images + Tables + Attachments) 

 

MARSHANDA 

062030331100 

DEPARTMENT OF ELECTRICAL ENGINEERING 

DIII TELECOMMUNICATIONS ENGINEERING STUDY PROGRAM 

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC 

 

Eggs have become the main consumption for the community. Eggs are a food 

ingredient that has good nutritional value. Eggs can decrease in quality if stored for 

a long time. In the process of large-scale egg production, of course, it takes quite a 

long time in the process of sorting and checking the quality of chicken eggs. Most 

breeders still use the old or manual way of checking egg quality, such as through 

binoculars using a flashlight, floating tests on the surface of the water and listening 

to the sound and movement of the eggs by shaking the eggs. This method has been 

widely used by breeders, but there are still quite a lot of poor egg quality 

presentations that enter the market. This can cause losses for both the breeders and 

the people who eat these poor quality eggs. Therefore, an egg detector was created 

using the NodeMCU ESP32 microcontroller and an LDR (Light Dependent 

Resistor) sensor as the control system. Sorting the good and bad quality of chicken 

eggs is done by means of eggs placed on the conveyor which will be detected using 

the LDR sensor and the data will be sent to the microcontroller to drive the servo 

motor to separate the eggs with good and bad quality into their respective lanes. 

The purpose of sorting eggs is to minimize the presence of defects in eggs and 

facilitate the process of sorting eggs before they are distributed and consumed by 

consumers. As a result, this tool can assist egg traders in checking the quality of 

eggs so as to provide a sense of security and convenience in the process of selling 

eggs. 
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