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pengelolaan inventaris atau stok barang menjadi salah satu aspek kunci dalam 

menjaga ketersediaan barang, meningkatkan efisiensi operasional, dan 

menghasilkan keuntungan yang optimal. Namun, pengelolaan inventaris yang 

dilakukan secara manual seringkali rentan terhadap kesalahan manusia, 

membutuhkan banyak waktu dan tenaga, serta kurang efisien. Oleh karena, 

diperlukan sistem otomatisasi yang dapat mempermudah dan meningkatkan 

pengelolaan inventaris secara efisien dan akurat, contohnya seperti smart robot 

inventory 3 axis menggunakan RFID. Pada pengujian smart robot inventory ini 

dilakukan dengan mengecek user yang terdaftar pada RFID tag dan dilakukan 

pengujian dengan simulasi modelling smart robot terkait ketersediaan slot rak 

yang ada, serta dilakukan juga pengecekan ketersediaan slot rak disaat item 

didalam rak penuh. Hasil penelitian  pada modelling smart robot inventory tidak 

hanya mengecek user yang terdaftar dan mengelola ketersediaan slot rak, tetapi 

juga mengelola pengalamatan item pada slot yang tersedia, tidak hanya itu data 

atau memori dapat dilihat di program python. 
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Inventory or stock management is one of the key aspects in maintaining the 

availability of goods, increasing operational efficiency and generating optimal 

profits. However, manual inventory management is often prone to human error, 

requires a lot of time and effort, and is less efficient. Therefore, an automation 

system is needed that can simplify and improve inventory management efficiently 

and accurately, for example a 3-axis smart robot inventory using RFID. This 

smart robot inventory test was carried out by checking the users registered on the 

RFID tag and testing was carried out using smart robot modeling simulations 

regarding the availability of existing shelf slots, and also checking the availability 

of shelf slots when the items on the shelves were full. The results of research on 

smart robot inventory modeling not only check registered users and manage shelf 

slot availability, but also manage the addressing of items in available slots, not 

only that, data or memory can be seen in the Python program. 
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