BAB YV
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Kesimpulan yang didapatkan dari hasil pengujian alat tersebut adalah

sebagaian berikut :

1.

Alat pengisian air minum dalam kemasan berbasis PLC ini bekerja
dengan baik seperti yang diinginkan dengan nilai Vin yang diberikan
pada motor konstan yaitu 3V sehingga sensor proximity dapat mendeteksi
botol.

Pada alat tersebut terdapat inkosistensi saat pengisian air dalam botol
dimana terdapat perbedaan pada percobaan ke-1, 2 dan 7. Pada percobaan
pertama 6,5 %/detik, percobaan ke-2 6 detik dan percobaan ke 7
6,25 %/detik. Sedangkan pada percobaan ke-3,4,5 konsisten di 6 %/detik.
Hasil kinerja alat yang dibuat dalam tugas akhir ini dengan 7 kali

percobaan dari 7 kali yang berhasil adalah 100%

5.2 Saran

Dari tugas akhir yang telah dibuat masih terdapat beberapa kekurangan yang

dapat dijadikan acuan untuk pengembangan alat kedepannya. Oleh karena itu

penulis membuat saran sebagai berikut :

1.

Ukuran botol yang digunakan harus disesuaikan dengan ukuran conveyor
yang akan digunakan.

Merakit kontrol panel dimulai dengan mengukur luas panel, pastikan
panel sesuai dengan PLC dan komponen-komponen yang akan dirakit.
Untuk tata letak sensor sebisa mungkin di sejajarkan dengan bagian botol
agar sensor dapat langsung mendeteksi botol.

Ketika terjadi perubahan pada rangkai sistem, perubahan hanya dilakukan

pada programnya saja.
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