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ABSTRAK

SIMULASI SISTEM KENDALI PENYORTIR BARANG OTOMATIS
WARNA DAN NON-WARNA MENGGUNAKAN OPTIC DIFFUSE
SENSOR YANG BERBASIS PLC GLOFA GM4-PA2A

DICKY FIRMANSYAH

0619 4034 2314

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Pada saat ini dunia industri manufaktur telah mengalami perkembangan yang
sangat besar, dapat dilihat dari penggunaan alat-alat teknologi yang dapat
membantu mempermudah aktivitas produksi. Programmable logic control (PLC)
merupakan salah satu teknologi yang mengambil peranan penting dalam
menjalankan berlangsungnya proses produksi termasuk pada aktivitas penyortiran
barang warna dan non warna. Dalam hal ini peranan PLC sangat penting untuk
kemajuan dan perkembangan sebuah industri serta dapat mempermudah pekerjaan.
Untuk itu dengan dibuatnya simulasi penyortiran barang warna dan non warna yang
berbasis PLC GLOFA GM4-PA2A agar dapat membantu dan mempermudah dalam
penyortiran barang secara otomatis. Dimana alat tersebut sudah dilengkapi dengan
beberapa fitur seperti sensor optic diffus yang berperan untuk mendeteksi barang
warna dan non warna sehingga dapat dipisahkan secara otomatis. Dalam melakukan
simulasi tersebut menggunakan aplikasi pemrograman GMWIN sebagai media agar
dapat memerintah PLC tersebut sesuai yang dibutuhkan.

Kata Kunci : PLC Glofa, Sensor Optic Diffuss, GMWIN
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ABSTRACT

SIMULATION OF COLOR AND NON-COLOR AUTOMATIC GOODS
SORTER CONTROL SYSTEM USING DIFFUSE OPTICAL SENSOR BASED
ON PLC GLOFA GM4-PA2A

DICKY FIRMANSYAH

0619 4034 2314

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT

APPLIED ELECTRICAL ENGINEERING BACHELOR STUDY PROGRAM
STATE OF POLYTECHNIC SRIWIJAYA

At this time the world of the manufacturing industry has experienced enormous
development, which can be seen from the use of technological tools that can help
make it easy production activity. Programmable logic control (PLC) is a
technology that plays an important role in carrying out the ongoing production
process, including activity sorting of color and non-color items. In this case the role
of PLC is very important for the progress and development of an industry and can
facilitate work. For this reason, a simulation of sorting colored and non-colored
goods based on the GLOFA GM4-PA2A PLC was made in order to help and
simplify the automatic sorting of goods. Where the tool is equipped with several
features such as an optical diffuse sensor whose role is to detect color and non-
color goods so that it can be separated automatically. In carrying out the simulation
using the application programming GMWIN as a medium in order to be able to
command the PLC according to what is needed.
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