BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan dari analisa PLC GLOFA penyortiran barang warna dan non warna tersebut
sebagai berikut :

1. Sensor Optik difus bekerja berdasrkan prinsip pemantulan sinar cahaya infrared yang
dimilikinya untuk mendeteksi objek yang melintasi sensor tersebut. Apabila sensor optik
tersebut mendeteksi objek yang berwarna maka valve akan medorong dan masuk ke
storage 1. Sebaliknya jika objek non-warna melintas makan sensor tersebut tidak
mendeteksi dan akan masuk ke storage 2. Keluaran arus dari sensor optik difus berbeda
pada saat dia mendeteksi objek berwarna antara 16,38 Ma — 16,50 Ma. Sedangkan jika
sensor optik tidak mendeteksi maka keluaran arus yang dikeluarkan 10,13Ma

2. Dalam melakukan simulasi penyortiran barang warna dan non warna menggunakan
aplikasi GMWIN sebagai media untuk membuat program dan melakukan simulasi nya.
Dalam membuat program Kkita harus teliti dan membuat satu persatu row kemudian
dilakukan simulasi sedikit demi sedikit sampai melakukan tahap akhir. Pemerograman ini
dilakukan agar PLC penyortiran barang dapat bekerja sesuai perintas pada simulasi dari
GMWIN.

5.2 Saran

Pada saat melakukan simulasi penyortiran barang, penulis menyadari bahwa ada beberapa
hal yang perlu dikembangkan pada penelitian selanjutnya, yaitu :

1. Sebaiknya mencoba lebih banyak lagi sampel atau objek untuk dilakukan percobaan, agar
dapat mengetahui lebih lanjut objek apa saja yang dapat terdeteksi oleh sensor optik difuss
tersebut.

2. Menambahkan input dan output yang lebih komples dan lebih banyak lagi agar lebih
menarik.

3. Coba menggunakan sensor warna jenis lain agar bisa mendapatkan kualitas dan data yang
lebih lengkap. Karena sensor optik difus tersebut pada dasarnya bukan jenis sensor warna.
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