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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM TRACKING PADA ALAT BANTU 

TUNANETRA MENGGUNAKAN GELANG CERDAS BERBASIS IoT 

( 2023 : 51 Halaman + 38 Gambar + 10 Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran ) 

 M ALFIN FERYA DHARMA 

062030321059 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

 Pada rancangan ini, dibuat desain sebuah gelang yang dapat digunakan 

oleh seorang penyandang disabilitas (tunanetra), dimana gelang ini dilengkapi 

dengan alat pelacak (tracking) yang dapat membaca lokasi atau posisi keberadaan 

orang yang menggunakannya. Alat ini menggunakan ESP32 yang sudah terinstall 

wifi dan bluetooth, kemudian terhubung dengan sensor ultrasonik yang dapat 

mendeteksi jarak rintangan yang ada di depan penyandang tunanetra tersebut dan 

sudah terhubung juga sensor GPS GY-NEO6MV2 sebagai pendeteksi posisi 

penyandang tunanetra tersebut berada. Dari hasil sensor tersebut akan terhubung 

ke platform Aplikasi Blynk yang telah di-download untuk menampilkan notifikasi 

dari sensor GPS yang digunakan oleh penyandang tunanetra tersebut. Data yang 

ditampilkan berupa Maps atau lokasi pengguna tersebut sedang berada di mana. 

 

Kata Kunci: Node MCU ESP32, Sensor Ultrasonik HC-SR04, Sensor GPS GY-

NEO6MV2, Blynk, Internet of Things (IoT), Tunanetra 
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ABSTRACT 

 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF A TRACKING SYSTEM FOR THE 

VIEW ASSISTANT EQUIPMENT USING IoT-BASED SMART 

BRACELETS 

( 2023 : 51 Pages + 38 Pictures + 10 Tables + Reference + Attachment) 

 M ALFIN FERYA DHARMA 

062030321059 

 

 In this design, a bracelet is designed that can be used by a person with a 

disability (blind person), where this bracelet is equipped with a tracking device 

that can read the location or position of the person who uses it. This tool uses an 

ESP32 which has WiFi and Bluetooth installed, then is connected to an ultrasonic 

sensor which can detect the distance of obstacles in front of the blind person and 

is also connected to the GY-NEO6MV2 GPS sensor to detect the position of the 

blind person. The sensor results will be connected to the Blynk Application 

platform that has been downloaded to display notifications from the GPS sensor 

used by the blind person. The data displayed is in the form of Maps or where the 

user is currently located. 

 

Keywords: ESP32 MCU Node, Ultrasonic HC-SR04 Sensor, GPS GY-

NEO6MV2 Sensor, Blynk, Internet of Things (IoT), Blind 
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