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ABSTRAK 

Rancangbangunmekanisme penggerak pintu pagar lipat dengan menggunkan tali 

kawat baja (wire rope stell). 

 (2015 :XXX+ 47 Halaman+Daftar Gambar +Daftar Tabel + Lampiran) 

 

BAGOES FERNANDO 

0612 3020 0102 

JURUSAN TEKNIK MESIN  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Tujuan utama dari rancang bangun mekanisme penggerak pintu pagar lipat 

dengan menggunkan tali kawat baja (wire rope stell) ini adalah membantu 

meringankan proses membuka dan menutup pintu pagar dengan mekanisme kerja 

yang tepat dan efisien. Berdasarkan pengamatan yang didapat dari brosur 

mengenai penjualan rumah, bahwa hampir sebagian besar perumahan-perumahan 

saat ini menggunakan pintu pagar yang terbuat dari besi. Dengan adanya pintu 

pagar maka untuk membuka dan menutupnya memerlukan tenaga yang besar 

dikarenakan beban yang berat, apalagi pintu pagar pada perumahan-perumahan 

besar.Penulis berharap dengan dibuatnya rancang bangun mekanisme penggerak 

pintu pagar lipat dengan menggunkan tali kawat baja (wire rope stell)dapat 

membantu atau meringankan pekerjaan manusia untuk membuka dan menutup 

pagar. 

Rancangbangun mekanisme penggerak pintu pagar lipat dengan 

menggunkan tali kawat baja (wire rope stell) ini dibuat dengan cara memodifikasi 

pagar lipat yang sudah ada dengan menambahkan rumahan pada bagian pagar 

sebagai tempat berjalannya tali kawat baja (wire rope stell). Equipment–

equipmentyangdirencanakan dalam Rancangbangun mekanisme penggerak pintu 

pagar lipat dengan menggunkan tali kawat baja (wire rope stell) adalah beban 

pada saat pagar membuka dan menutup sebesar 5,38 N,dan arus yang dikeluarkan 

pada saat membuka dan menutup pagar adalah 4,5 A. 

Padaperencanaanrancangbangun mekanisme penggerak pintu pagar lipat dengan 
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menggunkan tali kawat baja (wire rope stell) ini ada dua bagian perawatan yang 

dilakukan,yaitu perawatanterencana (PlannedMaintenance)danperawatanyang tak 

terencana (Unplanned Maintenance), Elemen-elemen yang harus diperhitungkan 

adalah momen gaya dan momen beban untuk membuka pagar, gaya gesek pada 

engsel, kecepatan putar pulley penggulung dan daya motor. 
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ABSTRAC 

Design of folding gate drive mechanism by using a steel wire rope  

( stainless steel wire rope ) 

( 2015: XXX + 47 + Page + List of Figures List of Tables + Appendix ) 
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0612 3020 0102 

MECHANICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 The main purpose of design folding gate drive mechanism by using a 

steel wire rope ( stainless steel wire rope ) is to help alleviate the process of 

opening and closing the gate with the proper working mechanism and efficient . 

Based on observations obtained from brochures on home sales , that most of the 

estates currently using gates made of iron . With the gates to open and then close 

it requires a large force due to heavy load , let alone the gate on large estates . 

The author hopes to made design folding gate drive mechanism by using a steel 

wire rope ( stainless wire rope ) can help or alleviate human tasks to open and 

close the gate . 

 Design of driving mechanism folding gate using steel wire rope (wire 

rope stell) created husband with folding fence how to modify existing ones with 

added home-in section fence as steel wire rope passes place (wire rope stell). The 

planned equipment hearts design of folding gate mover mechanism using steel 

wire rope (wire rope stell) is load on when the fence Opens And Closes at 5.38 N, 

and flows incurred at the time closing opens a fence is 4, 5 A. The planning design 

of driving mechanism folding gate using steel wire rope (wire rope stell) part care 

that done, is planned maintenance (planned maintenance) and treatments 

unplanned (unplanned maintenance) , elements that should be taken into account 

is the moment of force and moment charges for opens fence , on friction hinges, 

rollers and pulleys speed rotary motor power. 
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