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Kami yang bertanda tangan di bawah ini,

Pihak Pertama

Nama : Venous Candiago

NIM : 062030330111

Jurusan : Teknik Elektro

Program Studi - D3 Teknik Telekomunikasi
Pihak Kedua

Nama - Hj. Adewasti, S.T., M.Kom.
NIP : 197201142001122001
Jurusan : Teknik Elekiro

Program Studi . D3 Teknik Telekomunikasi

Pada hari senin tanggal 20 Maret 2023 telah sepakat untuk melakukan konsultasi bimbingan Laporan
Akhir.

Konsultasi bimbingan sekurang-kurangnya 1 (satu) kali dalam satu minggu. Pelaksanaan bimbingan
pada setiap hari senin pukul 10.00 WIB, tempat di Politeknik Negeri Sriwijaya.

Demikianlah kesepakatan ini dibuat dengan penuh kesadaran guna kelancaran penyelesaian Laporan

Akhir.

Palembang, 20 Maret 2023
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Venous Candiago Hj. ti, S.T., M.Kom.
NIM. 062030330111 NIP. 197201142001122001
Mengetahui,
Ketua Jurusan
‘
Ir. Lutfi, M.T.

NIP. 1 1991031002
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Kami yang bertanda tangan di bawah ini,

Pihak Pertama

Nama : Venous Candiago

NIM : 062030330111

Jurusan - Teknik Elektro

Program Studi - D3 Teknik Telekomunikasi
Pihak Kedua

Nama : Sholihin, S.T., M.T.

NIP : 197404252001121001
Jurusan : Teknik Elektro

Program Studi - D3 Teknik Telekomunikasi

Pada hari i GeNA _ tanggal 20, MAMA_ 2025  telah sepakat untuk melakukan konsultasi
Kmmiummanwkumg-mmgn{aumnﬂmnmmm.mm
pada setiap hari .....5¢aW\. . . pukul 10:00 Wi& tempat di Politeknik Negeri Sriwijaya.

Demikianlah kesepakatan ini dibuat dengan penuh kesadaran guna kelancaran penyelesaian Laporan
Akhir.

Palembang,  Maret 2023
Pihak
Venous Candiago
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Mengetahui,
Ketua Jurusan
{
Ir. Lutfi, M.T.
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Palembang, Juli 2023

Koordinator Program Studi,

4

Ciksadan, S.T., M.Kom.
NIP. 196809071993031003

Catatan:

*) melingkari angka yang sesuai.

Ketua Jurusan/Ketua Program Studi harus memeriksa jumiah pelaksanaan bimbingan sesuai yang dipersyaratkan dalam Pedoman
Laporan Akhir sebelum menandatangani lembar bimbingan ini.

Lembar pembimbingan LA ini harus dilampirkan dalam Laporan Akhir.
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Koordinator Program Studi,
Ciksadan, S.T., M.Kom.
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Catatan:

*) melingkari angka yang sesuai.
Ketua Jurusan/Ketua Program Studi harus memeriksa jumiah pelaksanaan bimbingan sesuai yang dipersyaratkan dalam Pedoman
Laporan Akhir sebelum menandatangani lembar bimbingan ini.
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REKOMENDASI UJIAN LAPORAN AKHIR (LA)

Pembimbing Laporan Akhir memberikan rekomendasi kepada,

Nama . Venous Candiago

NIM ;062030330111

Jurusan/Program Studi  :  Teknik Elekiro/D3 Teknik Telekomunikasi

Judul Laporan Akhir . Perangkat Lunak Semi Otomatis Alat Celup Kain Batik Serat Alam

Khas Palembang Berbasis Intemet of Things (loT)

Mahasiswa tersebut telah memenuhi persyaratan dan dapat mengikuti Ujian Laporan Akhir (LA) pada
Tahun Akademik 2023/2024

Palembang,  Juli 2023

Pembimbing 1, Pembimbing I,
A o

(Hj. Adewasti, S.T., M.Kom.) (Sholiffin, S.T., M.T.)
NIP. 197201142001122001 NIP, 197404252001121001
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PELAKSANAAN REVISI LAPORAN AKHIR

Mahasiswa berikut,

Nama . Venous Candiago

NIM . 062030330111

Jurusan/Program Studi  :  Teknik Elektro/D3 Teknik Telekomunikasi

Judul Laporan Akhir . Perangkat Lunak Semi Otomatis Alat Celup Kain Batik Serat Alam

Khas Palembang Berbasis Internet of Things (IoT)

Telah melaksanakan revisi terhadap Laporan Akhir yang diujikan pada hari rabu tanggal 09 bulan
Agustus tahun 2023 Pelaksanaan revisi terhadap Laporan Akhir tersebut telah disetujui oleh Dosen
Penguji yang memberikan revisi:

Tanda

R
No. Komentar Nama Dosen Penguji Tanggal Tangan

1 Dr. Ing. Ahmad Tagwa, M.T.
: NIP. 196812041997031001

z Ciksadan, S.T.. M.Kom. 7/ 542},
- | fel NIP. 196809071993031003 |/ 0
= = |

Lindawati, S.T., M.T.I. / .l
% ACC NIP. 196809071993303103 8-23

Hj. Adewasti, S.T.. M.Kom. |4 :
. A’ e NIP. 197201142001122001 J'%' oy %Up

Palembang,  Agustus 2023
Ketua Penguji **,

( Ciksaffan, S.T., M.Kom. )

NIP. 196809071993031003
Catatan:
*) Dosen penguji yang memberikan revisi saat ujian laporan akhir.
**) Dosen penguji yang ditugaskan sebagai Ketua Penguji saat ujian LA.
Lembaran pelaksanaan revisi ini harus dilampirkan dalam Laporan Akhir,



PROGRAM CODINGAN

#include <Wire.h>
#include <LiquidCrystal_12C.h>
LiquidCrystal_12C lcd(0x27, 16, 2);

#define LED_GPIO 26
#define PWM1 Ch 0
#define PWM1 Res 8
#define PWM1_Freq 1000

#define LED_GPI02 27
#define PWM2_Ch 1
#define PWM2_Res 8
#define PWM2_Freq 1000

#include <WiFi.h>
#include "Adafruit. MQTT.h"
#include "Adafruit MQTT_Client.h"

/************************* WlFl ACCESS POInt

*********************************l

#define WLAN_SSID "CV-COMETRONICA"
#define WLAN_PASS  "cometronica2021"

/************************* AdafrUI'[IO Setup

*********************************/

#define AIO_SERVER  "io.adafruit.com"

#define AIO_SERVERPORT 1883 /I use 8883 for SSL
#define AIO_USERNAME "venuschaniago31"

#define AIO_KEY "aio_XIBM90fNtGQCAHhOFrGhISUUzyks"



[FrFFFFFARERX Global State (you don't need to change this!)

ek ek kA |

WiFiClient client;

Adafruit MQTT_Client mqtt(&client, AIO_SERVER, AIO_SERVERPORT,
AlO_USERNAME, AIO_KEY);

Adafruit. MQTT_Subscribe iot_kec = Adafruit. MQTT_Subscribe(&mqtt,
AIO_USERNAME "/feeds/kecepatan™);

Adafruit. MQTT_Subscribe iot_sistem = Adafruit. MQTT_Subscribe(&maqtt,
AIO_USERNAME "/feeds/sistem");

Adafruit MQTT_Subscribe iot_waktu = Adafruit MQTT_Subscribe(&matt,
AlIO_USERNAME "/feeds/waktu");

Adafruit. MQTT_Publish online = Adafruit. MQTT_Publish(&maqtt,
AIO_USERNAME "/feeds/online™);

void MQTT _connect();

#include "BluetoothSerial.h"

#if 1defined(CONFIG_BT_ENABLED) ||
Idefined(CONFIG_BLUEDROID_ENABLED)

#error Bluetooth is not enabled! Please run "'make menuconfig™ to and enable it
#endif

BluetoothSerial SerialBT;

char dataBT ;

String data_kec, data_reciver, data_waktu , data_sistem;

int kec;

int sistem;

unsigned long previousMillis = 0; // will store last time LED was updated
/I constants won't change:

const long interval = 1000;

int count, countl, waktu;



void setup() {
pinMode(15, INPUT_PULLUP);
pinMode(4, INPUT_PULLUP);

Icd.begin();

Icd.backlight();

ledcAttachPin(LED_GPIO, PWM1_Ch);
ledcSetup(PWM1_Ch, PWM1_Freq, PWML1_Res);
ledcAttachPin(LED_GP102, PWM2_Ch);
ledcSetup(PWM2_Ch, PWM2_Freq, PWM2_Res);

Serial.begin(115200);
SerialBT.begin("Bluetooth Kain Celup"); //Bluetooth device name
Serial.printin(F("Adafruit MQTT demo"));
Serial.printIn("The device started, now you can pair it with bluetooth!");
Serial.print("Connecting to ");
Serial.printin(WLAN_SSID);
WiFi.begin(WLAN_SSID, WLAN_PASS);
while (WiFi.status() '= WL_CONNECTED) {
lcd.print(".");
Serial.print(™.");
delay(200);
baca_bluethooth();
}
Icd.clear();
Serial.printin();
Serial.printIn("WiFi connected");
Serial.printIn("IP address: "); Serial.printin(WiFi.localIP());

mqtt.subscribe(&iot_kec);
maqtt.subscribe(&iot_sistem);



mqtt.subscribe(&iot_waktu);
delay(10);

}
String mode = "BLU";

uint32_tx =0;

void loop() {
if (digitalRead(4) == HIGH) {
if (digitalRead(15) == LOW) {
mode = "BLU";
digitalWrite(12, HIGH);
digitalWrite(13, HIGH);
¥
else {
mode = "IOT";
digitalWrite(12, HIGH);
digitalWrite(13, LOW);
}
}

else {

mode = "tombol";
}
Serial.print("waktu = ");
Serial.print(waktu);
Serial.print(" || kec =");
Serial.print(kec);
Serial.print(" || count = ");
Serial.print(count);
Serial.print(" || mode = ");

Serial.print(mode);



Serial.printin();
Icd.home();
lcd.print("M: ");
Icd.print(mode);
led.print("  ");
Icd.setCursor(0, 1);
led.print("K: ™);
Icd.print(kec);
lcd.print(" *);
Icd.setCursor(9, 1);
lcd.print("W: ");
Icd.print(waktu);
lcd.print("™ *);
if (mode == "tombol™) {
ledcWrite(PWM1_Ch, 100);
ledcWrite(PWM2_Ch, 0);
}
else {
ledcWrite(PWM1_Ch, kec);
ledcWrite(PWM2_Ch, 0);
if (mode == "BLU") {
baca_bluethooth();
}
else if (mode == "10T") {
MQTT _connect();
Adafruit MQTT_Subscribe *subscription;
while ((subscription = mqtt.readSubscription(1000))) {
if (subscription == &iot_kec) {
Serial.print(F("kec: ");
Serial.printIn((char *)iot_kec.lastread);

data_kec = (char *)iot_kec.lastread;



kec = data_kec.tolInt();

¥

if (subscription == &iot_sistem) {
Serial.print(F("Sistem: ™));
Serial.printIn((char *)iot_sistem.lastread);
data_sistem = (char *)iot_sistem.lastread,;
sistem = data_sistem.tolnt();

}

It (subscription == &iot_waktu) {
Serial.print(F("waktu: "));
Serial.printIn((char *)iot_waktu.lastread);
data_waktu = (char *)iot_waktu.lastread;

waktu = data_waktu.tolInt();

¥
¥
¥
¥

unsigned long currentMillis = millis();
if (currentMillis - previousMillis >= interval) {
count++;
if (waktu > 0) {
Serial.print("Kecepatan = ");
Serial.print(kec);
Serial.print(" || waktu =");
Serial.print(waktu);
Serial.printin();
ledcWrite(PWM1_Ch, kec);
ledcWrite(PWM2_Ch, 0);
waktu--;

}
else if (waktu <=0) {



kec = 0;
¥
previousMillis = currentMillis;
if (count >=8) {
if (waktu !'=0) {
if (! online.publish(waktu)) {
Serial.printIn(F("Failed™));
}else {
Serial.printin(F("OK!™));
¥
}

else {
if (! online.publish(x++)) {
Serial.printIn(F("Failed"));
}else {
Serial.printIn(F("OK!"));
}
}
count = 0;
}
¥
¥

void MQTT _connect() {
int8_t ret;
if (mqtt.connected()) {
return;
}
Serial.print("Connecting to MQTT... );
uint8_t retries = 5;
while ((ret = mqtt.connect()) != 0) { // connect will return 0 for connected



Serial.printin(mqgtt.connectErrorString(ret));
Serial.printin("Retrying MQTT connection in 5 seconds...");
maqtt.disconnect();
for (inti=0;i<=10;i++) {
Serial.printin(".");
delay(500);
}
retries--;
if (retries == 0) {
while (1);
}
}
Serial.printin("MQTT Connected!");

}

void baca_bluethooth() {

Serial.print("waktu = ");
Serial.print(waktu);
Serial.print(" || kec =");
Serial.print(kec);
Serial.print(" || count =");
Serial.print(count);
Serial.printin();
if (digitalRead(4) == HIGH) {
ledcWrite(PWM1_Ch, kec);
ledcWrite(PWM2_Ch, 0);
}
else {
ledcWrite(PWM1_Ch, 100);
ledcWrite(PWM2_Ch, 0);



unsigned long currentMillis = millis();
if (currentMillis - previousMillis >= interval) {
if (waktu > 0) {

Serial.print("Kecepatan = ");
Serial.print(kec);
Serial.print(" || waktu =");
Serial.print(waktu);
Serial.printin();
ledcWrite(PWM1_Ch, kec);
ledcWrite(PWM2_Ch, 0);

waktu--;
}
else if (waktu <=0) {
kec =0;
}
previousMillis = currentMillis;

}

if (SerialBT.available()) {

dataBT = SerialBT.read();

if (dataBT == k) {
data_kec = data_reciver;
data_reciver ="";
kec = data_kec.toInt();

}

else if (dataBT =='w'") {
data_waktu = data_reciver;;
waktu = data_waktu.toInt();

data_reciver =""";



}
else if (dataBT == 'R") {

ESP.restart();
¥
else {
data_reciver += dataBT,;
}
Serial.printin(dataBT);
¥
¥



