
RANCANG BANGUN PERANGKAT KERAS BERBASIS INTERNET OF 

THINGS (IOT) SEBAGAI SOLUSI PEMBERI PAKAN OTOMATIS  

PADA BUDI DAYA IKAN AIR TAWAR DI PERKOTAAN 

 

LAPORAN AKHIR 

 

 

Disusun Untuk Persyaratan Menyelesaikan Pendidikan Diploma III Jurusan 

Teknik Elektro Program Studi Teknik Elektronika 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 

 

 

Oleh  

 

BADERIANSA 

 

062030320996 

 

 

 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2023 

 

 



 



 

HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS 

 

Yang bertanda tangan di bawah ini menyatakan : 

Nama                                      : Baderiansa 

NIM                                        : 062030320996 

Judul Skripsi/Laporan Akhir : Rancang Bangun Perangkat Keras Berbasis 

Internet Of Things (IOT) Sebagai Solusi 

Pemberi Pakan Otomatis Pada Budi Daya Ikan 

Air Tawar Di Perkotaan 

Menyatakan bahwa Laporan Akhir saya merupakan hasil karya sendiri 

di dampingin pembimbing dan bukan hasil penjiplakan/ plagiat. Apabila 

ditemukan unsur    penjiplakan  /  plagiat    dalam  laporan  akhir  ini,  maka  

saya  bersedia menerima sanksi akademik dari Politeknik Negeri Sriwijaya 

sesuai aturan berlaku. 

Demikian pernyataan dari saya buat dalam keadaan sadar dan tanpa 

ada paksaan dari siapapun. 

 

 

  

Palembang,  16  Agustus 2023 

 

 

Baderiansa 

NIM. 062030320996 

Pas foto 

ukuran 4x6 



MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

Sesungguhnya Bersama Kesulitan Ada Kemudahan 

(QS. Al-Insyirah : 6) 

“ Keberhasilan Bukanlah Milik Orang Yang Pintar. Keberhasilan Adalah 

Milik Orang Yang Senantiasa Berusaha” (B.J Habibie) 

Kupersembahkan Laporan Akhir ini Kepada : 

1. Allah SWT atas Ridho-Nya tiada kata yang bisa diucapkan selain memuji 

kebesaran-Mu dan mengucap Alhamdullilah telah memberikan Rahmat dan 

Hidayah dengan petunjuk, kekuatan, kesabaran, serta keteguhan kepada 

penulis sehingga dapat menyelesaikan Laporan Akhir ini dengan baik tanpa 

melalaikan perintah-NYA. 

2. Nabi Muhammad SAW yang memberikan tauladan yang sempurna kepada 

seluruh umatnya, yang kelak akan memberikan syafa’at di akhirat kelak. 

Semoga sholawat dan salam senantiasa Allah SWT curahkan kepadamu. 

3. Orang tua dan keluarga yang selalu memberikan do’a dan dukungan baik 

secara moral maupun materil untuk kelancaran dalam Laporan Akhir. 

4. Kepada bapak Ir. M. Nawawi., M.T selaku dosen pembimbing I dan bapak 

Ir. Iskandar Lutfi., M.T selaku dosen pembimbing II yang telah memberikan 

bimbingan, masukan, arahan serta ilmu yang akan berguna di masa depan 

juga seluruh staff dan dosen Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik 

Elektronika. 

5. Kepada partner Laporan Akhir, Adellisya  yang memberikan kontribusi atas 

waktu, fasilitas, tenaga, pikiran dan motivasinya dalam pembuatan Laporan 

Akhir. 

6. Teman-teman sepejuangan kelas Elektronika B angkatan 2020 dan yang 

sangat menyenangkan dan membantu. Yang telah memberikan warna baru 

dalam cerita hidup, suka dan duka senantiasa menjadi rasa pada setiap 

waktu ketika bersama. 

7. Almamaterku Tercinta. 



ABSTRAK 
 

RANCANG BANGUN PERANGKAT KERAS BERBASIS INTERNET OF 

THINGS (IOT) SEBAGAI SOLUSI PEMBERI PAKAN OTOMATIS PADA 

BUDIDAYA IKAN AIR TAWAR DI PERKOTAAN 
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Budidaya ikan air tawar di perkotaan adalah kegiatan yang semakin populer 

karena permintaan pasar yang terus meningkat. Dikarenkan budidaya ikan air tawar 

merupakan usaha yang menjanjikan keuntungan. Saat ini ada banyak masyarakat yang 

memelihara ikan baik di kota maupun di desa. Ada yang menganggap hal ini hanya 

sebagai hobby namun ada juga beberapa dari mereka yang memanfaatkan ini 

sebagai usaha budidaya yang menghasilkan. Kendala yang dihadapi para 

pembudidaya adalah dalam proses perawatannya terutama pada tahap pemberian 

pakan ikan dengan teratur dan takaran yang tepat. Kerugian yang dialami para 

pembudidaya biasanya ikan yang dibudidayakan mengalami kematian disebabkan 

pemberian pakan yang tidak terjadwal dan dengan takaran yang tidak pas. Tujuan dari 

laporan ini adalah untuk memudahkan dalam pemberian pakan ikan. Untuk mencapai 

tujuan tersebut maka di buatlah suatu alat pemberi pakan ikan otomatis berbasis 

Internet of Thing (IoT) yang memungkinkan untuk mengontrol jarak jauh dalam 

pemberian pakan. Dengan menggunakan mikrokontroler NodeMCU ESP 8266 yang 

mampu menjadi sistem utama untuk kontrol pemberian pakan ikan secara otomatis. 

Hasil laporan ini berupa sebuah alat pemberi pakan ikan yang bisa dikontrol otomatis 

dan terjadwal terintegrasi aplikasi Blynk. Diharapkan dengan adanya peralatan ini para 

pembudidaya ikan dimudahkan dalam proses pemberian makan ikan secara otomatis 

juga efisien dengan biaya yang terjangkau. 

Kata kunci: ikan air tawar, pakan ikan, internet of things (IoT), NodeMCU ESP 8266, 

Blynk. 



ABSTRACT 
 

DESIGN AND BUILD INTERNET OF THINGS (IOT) BASED HARDWARE AS 

AN AUTOMATIC FEEDING SOLUTION FOR FRESHWATER FISH 

CULTIVATION IN URBAN AREAS  

( 2023 : 70 Pages + 28 Pictures + 11 Tables + References + Attachment ) 

 

BADERIANSA 

062030320996 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

ELECTRONIC ENGINEERING PROGRAM 

POLYTECHNIC STATE OF SRIWIJAYA 

 Freshwater fish farming in urban areas is an increasingly popular activity due 

to the increasing market demand. Because freshwater fish farming is a business that 

promises profit. Currently there are many people who keep fish both in the city and in 

the village. There are those who think of this as just a hobby but there are also some of 

them who use this as a cultivating business. The obstacle faced by the cultivators is in 

the process of their care, especially at the stage of feeding fish regularly and the right 

dose. The losses experienced by cultivators are usually cultivated fish die due to 

unscheduled feeding and with inappropriate doses. The purpose of this report is to 

facilitate the feeding of fish. To achieve this goal, an automatic fish feeding device 

based on the Internet of Thing (IoT) is made that allows you to control remotely in 

feeding. By using the NodeMCU ESP 8266 microcontroller which is able to become 

the main system for automatic fish feeding control. The results of this report are in the 

form of an automatic and scheduled fish feeder that can be integrated by the Blynk 

application. It is hoped that with this equipment, fish farmers will be facilitated in the 

process of feeding fish automatically and efficiently at an affordable cost. 

 

Keywords: freshwater fish, fish feed, internet of things (IoT), NodeMCU ESP 8266, 

Blynk. 
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