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ABSTRAK

RANCANG BANGUN PENGISIAN KOLAM AKUAPONIK OTOMATIS
BERBASIS ESP 32 MENGGUNAKAN SOLAR CELL SEBAGAI SUMBER
TEGANGAN DI AREA AGROTEKNO DESA GELEBAK DALAM
(2023 : 53 Halaman + 45 Gambar + 3 Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran)

MUHAMMAD ROIS AKYAS ZAMAR
062030321005

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Rancang bangun pengisian kolam akuaponik secara otomatis menggunakan
ESP 32 dan solar cell sebagai sumber tegangan di Desa Gelebak Dalam. Sistem ini
terdiri dari beberapa komponen, yaitu solar cell sebagai sumber tegangan, baterai
untuk menyimpan energi dari solar cell, pompa air, sensor float water level switch,
ESP 32, dan relay. Sensor float water level switch digunakan untuk mendeteksi
ketinggian air di dalam kolam. Proses pengisian dan pengurasan kolam ikan
akuaponik pada area agrotekno Desa Gelebak Dalam pada umumnya dilakukan
secara manual yaitu dengan menguras menggunakan pipa dan mengisi melalui kran.
Diperlukan suatu sistem yang dapat melakukan pengisian dan pengurasan kolam
ikan akuaponik secara otomatis dan dapat mendeteksi kekeruhan dan kekentalan air
kolam ikan akuaponik pada area agrotekno Desa Gelebak Dalam. Adapun sensor
yang dipakai untuk mendeteksi ketinggian air kolam ikan akuaponik adalah sensor

float water level switch.

Kata Kunci : solar cell, kolam akuaponik, pengisian, otomatis, pompa air, sensor

float water level switch, ESP 32, Relay



ABSTRACT

DESIGN OF AUTOMATIC FILLING AQUAPONIC POOL BASED ON
ESP 32 USING SOLAR CELL AS VOLTAGE SOURCE IN AGROTECHNO
AREA GELEBAK DALAM
(2023 : 53 Pages + 45 Picture + 3 Tables + References + Attachment

MUHAMMAD ROIS AKYAS ZAMAR
062030321005

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Design and construction of filling an aquaponic pond automatically using
ESP 32 and a solar cell as a voltage source in Gelebak Dalam Village. This system
consists of several components, namely solar cells as a voltage source, batteries to
store energy from solar cells, water pumps, float water level switch sensors, ESP
32, and relays. The float water level switch is used to detect the water level in the
pool. When the water level in the pond reaches the minimum level, the water pump
will be activated by the microcontroller to fill the pool until the water level reaches
the maximum level. The process of filling and draining aquaponic fish ponds in the
agrotech area of Gelebak Dalam Village is generally done manually, namely by
draining using a pipe and filling through a tap. A system is needed that can fill and
drain aquaponic fish ponds automatically and can detect the turbidity and viscosity
of aquaponic fish pond water in the agrotech area of Gelebak Dalam Village. The
sensor used to detect the water level of the aquaponic fish pond is the float water

level switch sensor.

Keywords : solar cell, aquaponic pool, automatic fill, water pump, float water
level switch sensors, ESP 32, Relay
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