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ABSTRAK 

 
IMPLEMENTASI NI DAQMAX 6001 UNTUK MONITORING PERUBAHAN 

CAHAYA BERBASIS MATLAB 2023 PADA MODUL PRAKTIKUM 

SISTEM KENDALI LUCAS NULLE 

 
Oleh 

M SURYADI HAMID 

062030321062 

 
Implementasi NI DAQmax 6001 untuk Monitoring Perubahan cahaya 

Berbabis Matlab 2023 Pada Modul Praktikum Sistem Kendali Lucas Nulle 

menggunakan USB National Instrument 6001 DAQmx, dan menggunakan 

permodelan berbasis Matlab yang dirancang untuk mengontrol suhu pada Lucas 

Nulle ruangan . Sistem ini menggunakan USB National Instrument 6001 DAQmx 

sebagai hardware yang terhubung dengan PC dan software Matlab sebagai 

pengolah sinyal. Tujuan dari penelitian ini adalah untuk merancang dan 

mengimplementasikan sistem kontrol cahaya yang dapat digunakan pada aplikasi 

laboratorium atau industri. Pembuatan sistem ini dilakukan dengan memilih 

hardware yang cocok, mengintegrasikan hardware dengan software Matlab, serta 

melakukan pengujian dan analisis untuk mengoptimalkan kinerja sistem. Dalam 

pengujian, sistem ini diuji dengan variasi cahaya yang berbeda untuk menguji 

kemampuan sistem dalam mengontrol suhu. Hasil pengujian menunjukkan bahwa 

sistem ini mampu mengontrol suhu dengan presisi yang tinggi dan efisien dalam 

menggunakan sumber daya. Analisis juga menunjukkan bahwa sistem ini cocok 

untuk digunakan dalam aplikasi laboratorium atau industri dan memenuhi 

persyaratan keselamatan dan regulasi yang diperlukan. Manfaat dari sistem ini 

antara lain memungkinkan pengguna untuk mengontrol suhu dengan presisi yang 

tinggi, meningkatkan efisiensi dan keamanan pada aplikasi laboratorium atau 

industri, serta memberikan solusi yang efektif untuk memenuhi kebutuhan kontrol 

suhu. 

Kata Kunci : Matlab,USB NI 600I DAQmx,LIGHT 



iv  

 

ABSTRACT 

 
 

LIGHT CONTROL DESIGN USING MATHLAB-BASED USB NATIONAL 

INSTRUMENT 6001 DAQMAX 

 
By 

M SURYADI HAMID 

062030321028 

 
Light Control Design Using USB National Instrument 6001 DAQmx Based 

on Matlab is a light control system designed to control the light in a room or certain 

equipment with high precision. This system uses USB National Instrument 6001 

DAQmx as hardware connected to a PC and Matlab software as a signal processor. 

The aim of this research is to design and implement a temperature control system 

that can be used in laboratory or industrial applications. Making this system is done 

by selecting suitable hardware, integrating hardware with Matlab software, and 

conducting testing and analysis to optimize system performance. In testing, this 

system is tested with different light and time variations to test the system's ability to 

control light. The test results show that this system is able to control temperature 

with high precision and is efficient in using resources. Analysis also shows that the 

system is suitable for use in laboratory or industrial applications and meets the 

necessary safety and regulatory requirements. The benefits of this system include 

enabling users to control light with high precision, increasing efficiency and safety 

in laboratory or industrial applications, and providing effective solutions to meet 

light control needs. 

 
Keywords: Matlab, USB NI 600I DAQmx,LIGHT 
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