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ABSTRAK
RANCANG BANGUN ALAT PEMBERSIH DAN PENYORTIR TELUR
AYAM OTOMATIS MENGGUNAKAN SENSOR LOAD CELL BERBASIS
ARDUINO UNO
Oleh:
Muhammad Rian Akbar
062030321001

Penelitian ini bertujuan untuk merancang alat pembersih dan penyortir telur
ayam otomatis menggunakan sensor Load Cell berbasis Arduino Uno. Alat ini dapat
membersihkan kotoran pada kulit telur. Sensor Load Cell digunakan untuk
mendeteksi berat telur dan memilah telur yang sesuai dengan batas berat yang telah
ditentukan, kemudian disortir menggunakan motor Servo. Sistem kontrol alat ini
menggunakan Arduino Uno dan motor DC sebagai penggeraknya. Hasil pengujian
menunjukkan bahwa alat ini mampu membersihkan dan memilah telur secara

otomatis dengan tingkat keberhasilan mencapai 80%.

Kata kunci : Pembersih dan Penyortir Telur Ayam, Arduino Uno, Motor DC,
Pompa DC, Load Cell, HX711, Servo,



ABSTRACT
DESIGN OF AUTOMATIC CHICKEN EGG CLEANING AND EGG
SORTING TOOLS USING ARDUINO UNO-BASED LOAD CELL SENSORS
By:
Muhammad Rian Akbar
062030321001

This research aims to design an automatic chicken egg cleaning and sorting
device using an Arduino Uno-based Load Cell sensor. This tool can clean the dirt
on the eggshell. Load Cell sensors are used to detect egg weight and sort eggs that
fit a predetermined weight limit, then sorted using a Servo motor. The control
system of this tool uses Arduino Uno and DC motor as the drive. The test results
show that this tool is able to clean and sort eggs automatically with a success rate
of up to 80%.

Keywords : Chicken Egg Cleaner and Sorter, Arduino Uno, DC Motor, DC Pump,
Load Cell, HX711, Servo.
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