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ABSTRAK 

TRACKING HEWAN PELIHARAAN MENGGUNAKAN 

MESSAQE QUEUING TELEMETRY TRANSPORT (MQTT) 

BERBASIS RADIO GPS 

 

(2023 : Halaman+ Daftar Gambar + Tabel + Lampiran) 

ADELIA AGATHA 

TEKNIK ELEKTRO 

TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Tugas Akhir ini mengembangkan sistem pelacakan hewan peliharaan 

menggunakan MQTT berbasis radio GPS dengan GPS NEO 6M,Aduino Nano, 

SIM 800, Thingspeak, dan aplikasi MIT App Inventor. Tujuannya adalah melacak 

posisi hewan peliharaan secara real-time dengan akurasi tinggi melalui aplikasi 

mobile. Sistem menggunakan GPS NEO 6M dan SIM 800 untuk mengumpulkan 

data posisi dan mengirimkannya melalui MQTT ke Thingspeak. Data diproses di 

Thingspeak dan ditampilkan dalam bentuk grafik atau peta pada aplikasi MIT App 

Inventor. 

Hasil pengujian menunjukkan sistem dapat melacak hewan peliharaan secara 

akurat. Sistem ini membantu pemilik memantau hewan peliharaan dan 

mengurangi risiko kehilangan. Sistem ini dapat digunakan sebagai dasar untuk 

pengembangan sistem serupa di masa depan. 

 

Kata Kunci: Pemantauan, IoT, MQTT, Radio GPS, Akurasi Pelacakan 
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ABSTRACT 

TRACKING OF PETS USING MESSAQE QUEUING 

TELEMETRY TRANSPORT (MQTT) BASED ON GPS RADIO 

 

(2023 : Page+ List of Figures + Tables + Attachment) 

ADELIA AGATHA 

ELECTRO ENGINEERING DEPARTMENT 

TELECOMMUNICATIONS ENGINEERING PROGRAM  

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA  

 

This final project develops a pet tracking system using MQTT based on 

GPS radio with GPS NEO 6M, Arduino Nano, SIM 800, Thingspeak, and the 

MIT App Inventor application. The goal is to track the pet's position in real-time 

with high accuracy through a mobile application. The system uses the NEO 6M 

GPS and SIM 800 to collect position data and sends it via MQTT to Thingspeak. 

Data is processed at Thingspeak and displayed in graphical or map form on the 

MIT App Inventor application. 

The test results show that the system can track pets accurately. This 

system helps owners keep track of pets and reduce the risk of loss. This system 

can be used as a basis for the development of similar systems in the future. 

 

Keywords: Monitoring, IoT, MQTT, GPS Radio, Tracking Accuracy 
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