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KESIMPULAN DAN SARAN 

 

5.1  Kesimpulan 

Dari Hasil Pengujian dan Penelitian yang dilakukan dapat ditarik kesimpulan 

sebagai berikut: 

1. Motor Stepper yang digunakan pada sumbu X memiliki Nilai Maximum 

Steps Of Number 2.820 yang berarti nilai DOF dari 2.820 adalah 300° yang 

artinya apabila dalam pengcodingan pada Python kita memasukan Nilai 

(SON) sebanyak 282 maka Motor Stepper pada sumbu X akan bergerak 

sebanyak 30° dan berkelipatan secara continue sampai pendapatkan sudut 

yang Maksimum yaitu 300° 

2. Motor Stepper yang digunakan pada sumbu Y memiliki dua pergerakan 

yaitu Searah Jarum Jam (Clock Wise) dan Berlawanan Arah Jarum Jam 

(Counter Clock Wise) untuk Clock Wise pada sumbu Y memiliki Nilai 

Maximum Steps Of Number sebanyak 3.996 yang berarti nilai DOF dari 

3.996 adalah 180°. Sedangkan untuk Counter Clock Wise pada sumbu Y 

memiliki nilai Maximum Steps Of Number 666 yang berarti nilai DOF dari 

666 adalah 30° yang artinya apabila dalam pengcodingan pada Python kita 

memasukan Nilai (SON) sebanyak 666 maka Motor Stepper pada Motor X 

akan bergerak sebanyak 30° dan berkelipatan secara continue sampai 

pendapatkan sudut yang Maksimum yaitu 180° 

3. Motor Stepper yang digunakan pada sumbu Z memiliki Nilai Maximum 

Steps Of Number 3.168 yang berarti nilai DOF dari 3.168 adalah 360° yang 

artinya apabila dalam pengcodingan pada Python kita memasukan Nilai 

(SON) sebanyak 264 maka Motor Stepper pada sumbu X akan bergerak 

sebanyak 30° dan berkelipatan secara continue sampai pendapatkan sudut 

yang Maksimum yaitu 360° 

4. Dengan melakukan pengcodingan menggunakan Software Python kita dapat 

menentukan Nilai Maximum dan Minimum Steps Of Number (SON) sebagai 

acuan untuk menentukan DOF (Degree of Freedom) pada motor stepper 
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5.2 Saran 

Dari hasil penelitian yang didapat, saran untuk penelitian yang lebih lanjut 

adalah: 

1. Untuk lebih memperhalus pergerakan Motor Stepper gunakan lah 

Kapasitor Keramik yang notaben nya dapat menyimpan tegangan lebih 

baik dari kapasitor Elco 

2. Diharapkan penelitian selanjutnya menggunakan kamera sebagai alat 

untuk                          menerapkan program image processing agar smart inventory ini 

dapat memilah dan menaruh barang berdasarkan bentuknya. 

3. Untuk penelitian selanjutnya diharapkan juga dapat membuat system 

smart inventory ini menjadi 2 arah, yang bukan hanya sekedar menaruh 

barang akan tetapi juga bisa mengambil barang yang sudah disimpan 

dikarenakan penelitian kali ini terfokus hanya pada menaruh barang saja 

4. Pakailah LCD display pada prototype selanjutnya agar Smart Inventory 

3 Axis ini lebih informatif dan memudahkan pengguna untuk 

mengetahui letak dan banyak barang yang ada pada rak mereka. 
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