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ABSTRAK

Sistem Identifikasi Aktivitas Manusia dalam Membuang Sampah
Sembarangan Secara Real Time Menggunaan Vision Sensing Berbasis Data
Website

(2023: xv + 137 Halaman + 62 Gambar + 27 Tabel + Daftar Pustaka +
Lampiran)

REIN AISYAH

062030320097

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Kebiasaan membuang sampah sembarangan merupakan perilaku manusia yang
sudah menjadi hal umum sejak usia dini. Meskipun aturan-aturan telah
diberlakukan untuk melarang perilaku tersebut, tetapi masih banyak masyarakat
yang tetap melakukan hal tersebut. Untuk mengurangi perilaku buruk ini,
diperlukan sebuah perangkat yang dapat memantau dan memberikan notifikasi
ketika ada seseorang yang membuang sampah sembarangan. Dalam pembahasan
ini, disajikan sebuah perangkat yang mampu mengidentifikasi aktivitas manusia
secara real-time menggunakan vision sensing berbasis data website. Proses
pengenalan aktivitas manusia dilakukan dengan menggunakan metode You Only
Look Once (YOLO) dalam machine learning. Perangkat monitoring yang
dikembangkan dalam penelitian ini bekerja dengan cara membandingkan data
gambar yang ditangkap dengan data pada basis sistem. Data gambar yang ditangkap
akan muncul bounding box sebagai klasifikasi class. Selanjutnya, sistem akan
mengklasifikasikan aktivitas manusia tersebut ke dalam dua kategori, yaitu
aktivitas normal atau aktivitas membuang sampah. Perangkat ini akan memberikan
peringatan setiap kali aktivitas membuang sampah sembarangan terdeteksi, dengan

tingkat akurasi mencapai 90% untuk siang hari dan 77.5% untuk malam hari.
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Kata kunci: Aktivitas manusia, Membuang Sampah Sembarangan, Vision Sensing,
YOLO



ABSTRACT

Identification System for Real-Time Human Activity for Disposal Of Waste
Using Vision Sensing Based on Website Data

(2023: xv + 137 Halaman + 65 Gambar + 30 Tabel + Daftar Pustaka +
Lampiran)

REIN AISYAH

062030320097

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

The habit of littering has become a common behavior among humans since
early age. Despite the implementation of rules to prohibit such behavior, many
people still engage in it. To address this issue, a monitoring device is needed to
track and provide notifications whenever someone engages in littering. In this
discussion, a device is presented that is capable of real-time human activity
identification using vision sensing based on website data. The process of human
activity recognition is performed using the You Only Look Once (YOLO) method
in machine learning. The developed monitoring device works by comparing
captured image data with the data in the system's database. The captured image data
will produce bounding boxes as class classifications. Subsequently, the system will
classify human activities into two categories, namely normal activities or littering
activities. This device will issue warnings whenever littering activities are detected,

with an accuracy rate of 90% for daytime and 77.5% for night.

Keywords: Human Activity, Disporing of Gargabe Carefully, Vision Sensing,
YOLO
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