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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SISTEM PARKIR CERDAS MENGGUNAKAN PLC
OMRON SERTA PANEL SURYA SEBAGAI SUMBER ENERGI

Oka Gustiansyah Putra
062030310874

Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik
ListrikPoliteknik
Negeri Sriwijaya

Tempat parkir merupakan salah satu kebutuhan utama bagi pengguna
kendaraan, baik kendaraan roda dua maupun roda empat. Saat ini, kebanyakan dari
masyarakat lebih memilih menggunakan kendaraan pribadi daripada kendaraan
umum. Hal tersebut menyebabkan meningkatnya kebutuhan tempat parkir yang

tidak seimbang dengan lahan parkir yang tersedia..

Pada sistem parkir ini menggunakan PLC (Programmable Logic Controller)
berjenis Omron untuk mengatur pergerakan dari mobil yang akan diparkir, akan
menambah kenyamanan dan keamanan dari mobil. PLC adalah sebuha pengontrol
yang berfungsi mengawasi input berdasarkan program dan logika, untuk

mengontrol (on/off) output sehingga proses berjalan otomatis.

Informasi berupa jumlah slot parkir yang tersedia di area parkir. Pembuatan
sistem parkir ini menggunakan sensor progximity untuk mendeteksi kendaraan
yang masuk dan keluar parkir. Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi telah
mengalami perkembangan yang pesat dan maju, dan manusia mencoba untuk
menyelesaikan permasalahan parkir dengan kondisi peningkatan kendaraan mobil

pada saat ini.

Kata Kunci: Parkir,plc,sensor progximity



ABSTRAK

DESIGN A SMART PARKING SYSTEM USING OMRON PLC
AND SOLAR PANELS AS AN ENERGY SOURCE

Oka Gustiansyah Putra
062030310874

Department of Electrical
Engineering Electrical
Engineering Study Program
State Polytechnic of Sriwijaya

Parking space is one of the main needs for vehicle users, both two-wheeled
and four-wheeled vehicles. Currently, most people prefer to use private vehicles
rather than public transportation. This has led to an increase in the need for parking

spaces that are not balanced with the available parking space.

This parking system uses an Omron-type PLC (Programmable Logic
Controller) to regulate the movement of the car to be parked, which will add to
the comfort and safety of the car. A PLC is a controller that functions to monitor
input based on programs and logic and to control (on/off) output so that the process

runs automatically.

Information in the form of the number of available parking slots in the
parking area. Making this parking system uses a proximity sensor to detect vehicles
entering and leaving the parking lot. The development of science and technology
has experienced rapid and advanced development, and humans are trying to solve

parking problems with the current condition of increasing car vehicles.

Keywords: Parking, plc, proximity sensor
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