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ABSTRAK

Rancang Bangun Alat Bantu Penunjuk Arah Penunjuk Arah Jalan Untuk Penyandang
Tunanetra Menggunakan Sensor Ultrasonik Dan GPS
(2023 : + Pages + Pictures + Tables + Attachments + List of References)

M. AQIL TRILIAN

0620 3033 1186

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Indera penglihatan adalah salah satu sumber informasi vital bagi manusia. Tidak
berlebihan apabila dikemukakan bahwa sebagian besar informasi yang diperoleh oleh
manusia berasal dari indera penglihatan, sedangkan selebihnya berasal dari panca
indera yang lain. Dengan demikian, dapat dipahami bila seseorang mengalami
gangguan pada indera penglihatan, maka kemampuan aktifitasnya akan jadi sangat
terbatas, karena informasi yang diperoleh akan jauh berkurang dibandingkan mereka
yang berpenglihatan normal. Pada umumnya, penyandang tuna netra menggunakan
alat bantu jalan berupa tongkat putih atau anjing terlatih untuk membantu pergerakan
dan meningkatkan keamanan dan kemandirian pada saat berjalan. Dengan mempunyai
informasi yang cukup terhadap jalur perjalanan yang akan dilewati, penyandang tuna
netra dapat lebih nyaman untuk bernavigasi pada lingkungan yang dikenal. Untuk
mengatasi permasalahan tersebut, maka dibuatlah suatu sistem yang dapat
menggantikan dan menyempurnakan peran alat bantu jalan yang selama ini telah ada.
Sedangkan untuk mendeteksi halangan, menggunakan sensor Ultrasonik. yang mana
diharapkan dapat mempermudah dan memperaman pengguna dalam bernavigasi di
dalam rumah maupun di luar rumah.

Kata kunci : Alat bantu Jalan, Navigasi, Sensor Ultrasonik, Tuna Netra



ABSTRACT

Rancang Bangun Alat Bantu Penunjuk Arah Penunjuk Arah Jalan Untuk Penyandang
Tunanetra Menggunakan Sensor Ultrasonik Dan GPS
(2023 : + Pages + Pictures + Tables + Attachments + List of References)
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The sense of sight is one of the vital sources of information for humans. It is no
exaggeration to say that most of the information obtained by humans comes from the
sense of sight, while the rest comes from the other five senses. Thus, it can be
understood that if a person experiences interference with the sense of vision, then his
activity ability will be very limited, because the information obtained will be much less
than those with normal vision. In general, blind people use walkers in the form of white
canes or trained dogs to help with movement and increase safety and independence
while walking. By having enough information about the path of travel to be passed,
blind people can be more comfortable to navigate in familiar environments. To
overcome these problems, a system was created that can replace and perfect the role
of walkers that have existed so far. As for detecting obstructions, using ultrasonic
sensors. Which is expected to make it easier and safer for users to navigate inside the
house and outside the home.

Keywords : Walker, Navigation, Ultrasonic Sensor, Blind
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