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ABSTRAK 

Penerapan Programmable Logic Controller (PLC) Sebagai Sistem Kendali 

Pada Sistem Penutup Botol Air Minum 

Karya tulis ilmiah berupa Tugas Akhir, 18 Juli 2023 

Aulya Surya Larasati ; dibimbing oleh Ir. Iskandar Lutfi, M.T dan Dewi Permata 

Sari, S.T., M.Kom. 

Penelitian ini bertujuan untuk menerapkan sistem kendali menggunakan 

Programmable Logic Controller (PLC) pada sistem penutup botol air minum. PLC 

digunakan sebagai pengendali otomatis yang menggantikan metode manual dalam 

proses penutupan botol. Metode penelitian yang digunakan meliputi tahap 

perancangan, implementasi, dan pengujian sistem kendali dengan menggunakan 

PLC. Pada tahap perancangan, dibuat desain 3D dan penentuan komponen yang 

akan di gunakan. Selanjutnya, implementasi dilakukan dengan menghubungkan 

PLC dengan komponen-komponen sistem penutup botol. Dalam penelitian ini 

dibuat suatu sistem pengisian dan pemasangan penutup botol otomatis dengan 

menggunakan PLC Schneider Electric tipe Twido dengan seri TWDLCAE40DRF, 

sensor Infrared Proximity sebagai pendeteksi botol, konveyor dan rotasi sebagai 

sarana transportasi botol dalam proses pengisian dan pemasangan penutup botol, 

solenoid untuk penutupan botol, dan  pemrograman sistem yang dilakukan dengan 

software TwidoSuite yang mana pemrogramannya menggunakan ladder diagram 

kemudian dapat di simulasikan dengan baik secara online. Dengan penerapan PLC 

sebagai sistem kendali, industri dapat mengoptimalkan produksi dengan 

meningkatkan kecepatan, kualitas, dan keandalan sistem penutup botol. 

Kata Kunci : Programmable Logic Controller (PLC), TWDLCAE40DRF, penutup 

botol, sistem kendali. 
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ABSTRACT 

Penerapan Programmable Logic Controller (PLC) Sebagai Sistem Kendali 

Pada Sistem Penutup Botol Air Minum 

Scientific writing in the form of Final Project, 18 July 2023 

Aulya Surya Larasati; supervised by Ir. Iskandar Lutfi, M.T and Dewi Permata Sari, 

S.T., M.Kom. 

This research aims to implement a control system using Programmable Logic 

Controller (PLC) in the closure system of bottled drinking water. PLC is used as an 

automatic controller that replaces the manual method in the bottle closure process. 

The research methodology includes the stages of design, implementation, and 

testing of the control system using PLC. In the design phase, a 3D design and 

determination of the components to be used were established. Subsequently, 

implementation was carried out by connecting the PLC with the components of the 

bottle closure system. Testing was conducted to verify the objectives of this 

research, namely time efficiency and performance of the control system using PLC. 

In this study, an automatic bottle filling and closure system was developed using 

Schneider Electric PLC, specifically the Twido model with TWDLCAE40DRF 

series. It involved an Infrared Proximity sensor as a bottle detector, a conveyor and 

rotation mechanism for bottle transportation during the filling and closure process, 

a solenoid for bottle closure, and system programming carried out using TwidoSuite 

software, utilizing ladder diagram programming language, which can be effectively 

simulated online. By implementing PLC as the control system, the industry can 

optimize production by improving the speed, quality, and reliability of the bottle 

closure system. 

Keywords: Programmable Logic Controller (PLC), TWDLCAE40DRF, bottle 

closure, control system. 
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