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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SOCIAL ASSISTIVE ROBOT VOLUNTEER G2
UNTUK KOMUNITAS ANAK PENDERITA KANKER MENGGUNAKAN
RASPBERRY PI

(2023: xv + 71 Halaman + 43 Gambar + 19 Tabel + Lampiran dan Daftar
Pustaka)

AJIE HARUN PRATAMA
0620303020980

TEKNIK ELEKTRONIKA
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Tantangan terbesar dari dunia medis yaitu, rentannya anak — anak yang
mengalami penurunan kesehatan mental secara kontinu dalam masa rehabilitasi
kanker, menyebabkan anak-anak penyintas kanker merasa dalam kondisi emosi
yang tidak stabil sehingga diperlukan suatu perangkat yang dapat menghibur, dan
membuat anak-anak penyintas kanker semangat. Solusi dari permasalahan alami
tersebut dapat diselesaikan dengan merancang bangun robot yang mampu
melakukan tindakan sosial dan membantu pengecekan kesehatan.

Robot penghibur anak-anak penyintas kanker ini berjenis mobile robot
yang pergerakannya ditentukan oleh nilai jarak yang dihasilkan ultrasonik HC-
SR04, kamera webcam sebagai masukan wajah dan sebuah Arduino Mega 2560
sebagai kontrolernya. Robot ini dilengkapi dengan Raspberry Pi 4 yang berfungsi
dalam melakukan pengawasan ekspresi anak dan ditambahkan dengan fitur timer
untuk penginat minum obat. Keluaran dari Raspberry Pi berupa lagu-lagu yang
disesuaikan dengan ekspresi mereka untuk menghibur dan mengirimkan notifikasi
kepada pengguna mengenai kondisi anak kepada orang tua, notifikasi kondisi
anak dikirim melalui layanan Telegram.

Kata Kunci: Kanker, Rancang Bangun, Social Assistive Robot, Arduino Mega
2560, Raspberry Pi 4.



ABSTRACT

PROTOTYPE SOCIAL ASSISTIVE ROBOT VOLUNTEER G2 FOR
CHILDREN CANCER PATIENT USING RASPBERRY PI

(2023: xv + 71 Pages + 43 Pictures + 19 Tabels + Files and Encyclopedias)

AJIE HARUN PRATAMA
0620303020980

ELECTRONICS ENGINEERING
MAJOR OF ELECTRO ENGINEERING
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

The one of the greatest obstacle(s) in a medical division is about
children(s) that have an unstable mental condition continuesly while having a
cancer medical treatment, causes these children(s) that have a cancer unstablized
emotions, because of this obstacle therefore the medical division needing a device
which able to enterteining them and make their mood being good. One of the
solution that affordable to realization is to stake - build a robot that able to
interact social and helping to checking the children(s) cancer patient’s health.

Children(s) entertainer robot for cancer patient is a mobile robot. The
robot’s movements determined by the value distance of ultrasonic HCSR — 04, a
webcam camera that can detecting face as the input, and an Arduino Mega 2560
as the controller. This robot builded with a Raspberry Pi 4 which the function is
monitoring the children(s) expressions and also added a timer to remember the
children(s) to take their medicine(s). The outputs from Raspberry Pi 4 is songs
that can entertaining them based on their expression to entertaining them, and
sending the notifications to the user about their conditions, notification of the
condition(s) sended through the Telegram provider.

Keywords: Cancer, Prototype, Social Assistive Robot, Arduino Mega 2560,
Raspberry Pi 4.
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