
 

 

i 

 

RANCANG BANGUN SOCIAL ASSISTIVE ROBOT VOLUNTEER G2 

UNTUK KOMUNITAS ANAK PENDERITA KANKER MENGGUNAKAN 

RASPBERRY PI 

 

 

LAPORAN AKHIR 

 

Disusun Untuk Memperoleh Gelar Ahli Madya Teknik  

Pendidikan DIII Teknik Elektronika Pada Jurusan Teknik Elektro  

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 

 

Oleh : 

AJIE HARUN PRATAMA 

062030320980 

 

 

DIII TEKNIK ELEKTRONIKA 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2023 

 

 



 

 

ii 

 

HALAMAN PENGESAHAN 

RANCANG BANGUN SOCIAL ASSISTIVE ROBOT VOLUNTEER G2 

UNTUK KOMUNITAS ANAK PENDERITA KANKER MENGGUNAKAN 

RASPBERRY PI 

 

LAPORAN AKHIR 

Disusun Untuk Menuntaskan Program Pendidikan DIII Teknik Elektronika 

Pada Jurusan Teknik Elektro Politeknik Negeri Sriwijaya 

Oleh : 

Ajie Harun Pratama 062030320980 

Menyetujui, 

Pembimbing I, 

 

 

 

Dewi Permata Sari, S. T, M. Kom. 

NIP.  197612132000032001 

Pembimbing II, 

 

 

 

Dr. Nyayu Latifah Husni, S. T, M. T. 

NIP.  197605032001122002 

 

Ketua Jurusan Teknik Elektro 

 

 

 

Ir. Iskandar Lutfi, M.T. 

NIP. 196501291991031002  

Koordinator Program Studi  

Teknik Elektronika 

 

 

Dewi Permata Sari, S. T, M. Kom. 

NIP.  197612132000032001 

 





 

 

iii 

 

HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS 

Penulis yang bertanda tangan dibawah ini: 

Nama   : Ajie Harun Pratama 

NPM   : 062030320980 

Judul Laporan Akhir :RANCANG BANGUN SOCIAL ASSISTIVE ROBOT 

VOLUNTEER G2 UNTUK KOMUNITAS ANAK 

PENDERITA KANKER MENGGUNAKAN 

RASPBERRY PI 

Siap menyatakan bahwasanya Laporan Akhir yang ditulis merupakan karya tulis 

dengan arahan bimbingan dari Pembimbing I dan Pembimbing II. Apabila 

terdapat sifat karya tulis yang tidak orisinil, maka penulis siap bertanggung jawab 

dengan menerima konsekuensi yang diberlakukan oleh instansi pendidikan yang 

bersangkutan. 

Demikian pernyataan yang penulis buat, pernyataan ini ditulis oleh penulis dalam 

keadaan sadar dan tanpa ada manipulasi atau paksaan dari pihak tertentu. 

Palembang,   2023 

 

 

Ajie Harun Pratama 



 

 

iv 

 

 

HALAMAN PERSEMBAHAN 

 

MOTO HIDUP 

“Maka, sesungguhnya dalam kesulitan pasti akan ada kemudahan, sungguh 

dalam kesulitan pasti ada kemudahan.” 

(Kutipan QS: Al – Insyirah 5 – 6) 

 

“There’s no greatest weapons than a prepared mind.” 

 (War Strategiest Commander of Shu Kingdom – Master Zhuge Liang) 

Penulis mempersembahkan karya tulis ini kepada: 

1. Allah Swt yang telah memberikan kemampuan kepada penulis untuk 

menggarap Laporan Akhir ini; 

2. Tuan Harun dan Nyonya Sri Sundayani, kedua orang tua penulis yang 

selalu mendukung dan mendoakan penulis di setiap langkah; 

3. Saudara penulis satu satunya Nanda Dwi Harun; 

4. Penulis sendiri karena mampu dalam menuuntaskan karya tulis hingga 

selesai; 

5. Ibu Dewi Permata Sari, S. T, M. Kom, dan Dr. Nyayu Latifah Husni, S. T, 

M. T, selaku pembimbing penulis yang membimbing dengan sepenuh hati; 

6. Ibu Ekawati Prihatini S.T, M. T, selaku ketua tim SAR Volunteer G2; 

7. Tim Robot Polsri yang memberikan ilmu elektronika, pemrograman, dan 

mekanikal kepada penulis, khususnya Nessa dan Yudhi; 

8. Dini Yono Pitasari, rekan dalam merancang dan membangun SAR 

Volunteer G2; 

9. Teman-teman penulis kelas EA2020 dan Almamaterku Politeknik Negeri 

Sriwijaya; 

10. Semua aspek yang terlibat dalam pembuatan karya tulis Laporan Akhir ini. 



 

 

v 

 

ABSTRAK 

RANCANG BANGUN SOCIAL ASSISTIVE ROBOT VOLUNTEER G2 

UNTUK KOMUNITAS ANAK PENDERITA KANKER MENGGUNAKAN 

RASPBERRY PI 

(2023: xv + 71 Halaman + 43 Gambar + 19 Tabel + Lampiran dan Daftar 

Pustaka) 

AJIE HARUN PRATAMA 

0620303020980 

TEKNIK ELEKTRONIKA 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Tantangan terbesar dari dunia medis yaitu, rentannya anak – anak yang 

mengalami penurunan kesehatan mental secara kontinu dalam masa rehabilitasi 

kanker, menyebabkan anak-anak penyintas kanker merasa dalam kondisi emosi 

yang tidak stabil sehingga diperlukan suatu perangkat yang dapat menghibur, dan 

membuat anak-anak penyintas kanker semangat.  Solusi dari permasalahan alami 

tersebut dapat diselesaikan dengan merancang bangun robot yang mampu 

melakukan tindakan sosial dan membantu pengecekan kesehatan.  

Robot penghibur anak-anak penyintas kanker ini berjenis mobile robot 

yang pergerakannya ditentukan oleh nilai jarak yang dihasilkan ultrasonik HC-

SR04, kamera webcam sebagai masukan wajah dan sebuah Arduino Mega 2560 

sebagai kontrolernya. Robot ini dilengkapi dengan Raspberry Pi 4 yang berfungsi 

dalam melakukan pengawasan ekspresi anak dan ditambahkan dengan fitur timer 

untuk penginat minum obat. Keluaran dari Raspberry Pi berupa lagu-lagu yang 

disesuaikan dengan ekspresi mereka untuk menghibur dan mengirimkan notifikasi 

kepada pengguna mengenai kondisi anak kepada orang tua, notifikasi kondisi 

anak dikirim melalui layanan Telegram.  

Kata Kunci: Kanker, Rancang Bangun, Social Assistive Robot, Arduino Mega 

2560, Raspberry Pi 4. 
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ABSTRACT 

PROTOTYPE SOCIAL ASSISTIVE ROBOT VOLUNTEER G2 FOR 

CHILDREN CANCER PATIENT USING RASPBERRY PI 

(2023: xv + 71 Pages + 43 Pictures + 19 Tabels + Files and Encyclopedias) 

AJIE HARUN PRATAMA 

0620303020980 

ELECTRONICS ENGINEERING 

MAJOR OF ELECTRO ENGINEERING 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

The one of the greatest obstacle(s) in a medical division is about 

children(s) that have an unstable mental condition continuesly while having a 

cancer medical treatment, causes these children(s) that have a cancer unstablized 

emotions, because of this obstacle therefore the medical division needing a device 

which able to enterteining them and make their mood being good. One of the 

solution that affordable to realization is to stake - build a robot that able to 

interact social and helping to checking the children(s) cancer patient’s health. 

Children(s) entertainer robot for cancer patient is a mobile robot. The 

robot’s movements determined by the value distance of ultrasonic HCSR – 04, a 

webcam camera that can detecting face as the input, and an Arduino Mega 2560 

as the controller. This robot builded with a Raspberry Pi 4 which the function is 

monitoring the children(s) expressions and also added a timer to remember the 

children(s) to take their medicine(s). The outputs from Raspberry Pi 4 is songs 

that can entertaining them based on their expression to entertaining them, and 

sending the notifications to the user about their conditions, notification of the 

condition(s) sended through the Telegram provider.  

Keywords: Cancer, Prototype, Social Assistive Robot, Arduino Mega 2560, 

Raspberry Pi 4. 
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